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Manuel d’utilisation simplifié

1 Avant de commencer

Merci d’avoir choisi le VFR081T4_.K. d’INOREA. Inspecter attentivement 1’emballage
et le contenu avant d’utiliser I’appareil. Vérifier la conformité par rapport & votre besoin
et votre commande.

Les VFR081T4 .K. sont des variateurs pour moteur asynchrone triphasé, alimentés en
380V triphasé, sortie 380V triphasé.
Schéma de cablage

3 Ph

. .ases . VARIATEUR
d'alimentation
380V 50/60Hz VFRO81T4_KO

< ETETD: 2
\Y

N

Attention : Ne pas brancher une machine compléte sur le variateur, mais
uniquement un ou des moteurs.
Voir Chapitre 7 pour le cablage d’application standard.

Le pilotage du variateur peut.étre réalisé par le clavier ou par le bornier externe. La
programmation et le fonctionnement est largement détaillé par la suite.

2 Précautions importantes

Attention : Seul le personnel formé a I’électrotechnique est autorisé a installer ce
variateur;apreés avoir consulté ce manuel d’utilisation.

2.1Seécurité des personnes

e Le variateur doit étre fixé surement avant de le mettre sous tension.

e Ne jamais toucher les bornes de connexion du variateur lorsque celui si est sous
tension, cela pourrait provoquer des risques électriques graves pour la personne.

e De par la présence des condensateurs, une tension élevée pouvant provoquer des
chocs électriques reste présente dans 1’appareil aprés avoir coupé 1’alimentation.
Attendre 1’extinction compléte de 1’afficheur avant d’intervenir.

e Auvant toute intervention sur le moteur, I’alimentation du variateur doit étre coupée.
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2.2Sécurité du matériel

Ne jamais couper 1’alimentation du variateur avant que le moteur n’ait finit ses
opérations.

Un cable blindé doit étre utilisé pour le circuit de commande, et celui doit étre
éloigné le plus possible du circuit de puissance pour éviter les interférences
électromagnétiques.

Lorsque la fréquence de hachage est inférieure a 3KHz, la distance entre le variateur
et le moteur doit étre au maximum de 50m.

Si le variateur de fréquence doit démarrer fréquemment, ne couper pas son
alimentation, mais utiliser le démarrage au bornier (COM/FWD), afin d’éviter une
dégradation du pont redresseur.

Ne jamais connecter une alimentation sur les bornes U, V, W du variateur, sans quoi
il serait détruit immédiatement.

La borne de terre doit étre reliée a la masse. Les tailles de cable doivent étre
dimensionnées en fonction de la puissance.

La capacité du variateur en KW et A doit toujours étre supérieure a celle.du moteur.

2.3 Conditions d’utilisation

Température ambiante : -10°C=>40°C, humidité relative < 90%
Craint les interférences électromagnétiques.

Craint les vibrations

Craint I’huile, le sel, et les gaz corrosif.

IP 23 : craint les projections d’eau, de poussiére, de poudre, de copeaux et de fibre
textile. Le variateur doit systématiquement étre installé dans un coffret ventilé.
N’est pas adapté a une utilisation dans une atmosphere explosive.

3 Caractéristiques techniques :

3.1 Caracteristiques électriques:

Tension et fréquence
d’alimentation

380 V triphasé, 50/60 Hz
Fluctuation admissible : Voltage + 15%, Fréquence : 5%

Courant consommé -max

Selon modele

Tension de sortie 3x380V

Fréquence de sortie 00.00 Hz => 320.0 Hz | Réglable par 0.1 Hz
Puissance Selon modele

Intensité Selon modele

Freinage-par injection DC

paramétrable

Unité de freinage intégré

Utiliser une résistance 110Q 500W

Température fonctionnement

-10°C => 40°C

Humidité

< 90%
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3.2Caractéristiqgues dimensionnelles :
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4.1 Installation :

Cablage :

Circuit de puissance : cable blindé 2.5mm?

Circuit de commande : cable blindé0.75mm?
Protection : utiliser un disjoncteur tripolaire 3P 16 A
Installation

La circulation de I’air autour‘de I"appareil est primordiale pour que celui-ci puisse se
refroidir

(e : . AIR
- |
[ 13 ‘ [ 1]
{Omm SPmm
u plu op plu
e -
=
o~ ||
i i L [T

| —— L T ——
. 50mm
ou plus

Utilisez de préférence un coffret.
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4.2Schéma de cablage de la commande

Générateur Résistance de freinage
DC ,
r-"""— T} (Options)
/l e
N -
DC+1 DC+2*EI1 B2 L Moteur
O R{L1) w1 ¢ \
Mo
O s(L2) V(T2) T‘/ir 3~
Variateur VFRO81T4_KO _/-"
TiL3) W(T3) (O ——
N . Ly
Circuit de pulssance =/ =
Circuit de commande
Entres tarminade 1 d,_/ Il-'l
o o
T -_—— Y —_——_-— . -
Entree terminals 2 | ’_
O o 1 o2 o | ------ nterface S communication |
Entrés terminale 3 e | gy G+ 0 1200hm
4 o——0 DI3 ﬂ %;i” | Reass “ L_L T |
Entrée terminale 4 P | E=
————J o+ 1.2 Sortie com  Par défaut Linterface de A \Incius aves s carte
Ii | I::T_T,Lr =ation &n se.'e +5V Cuand b varizteyr st piloter par be bus, |
| 3 forte source ,::\Fet'\e configures 3 IF10 doit tre pomts, |
| partir de (3 carte de com - o I ke busin 25t pas wtiliss, P10 doit Stre
1 |_':~'r'r|.r ation R34E5 SicomRects F R =
N B (N
= - 8—1
Entrée tarminale 5
oy ]

:IJ Dis

Entrés terminale &

W

DIB / Entefz impulsicnnels

LT o

R5485 (BFRC)
nterface de communication s&te

Par defaut, cofMipunication par clavier

a3 Ponte | Par defaut]
53— DATY 0=10V DC
7:| 1=2 Ponts

JB7

GND

DA ¢

DAIC 0-20ma DC E{PEJ‘

Sortie analogigue DAL
O=10V
0~20mA  impedence maximum 250 ohm

nt=nsite maximum Smi

Je2

2-3 Ponte |Par defaut) DA2
3].1-&1» 0=10v DG

Sortie anabosique DAZ
=10V
0~20mA  Impédence maximum 250 chm

nbensite maximum Smil

[ )

Signal de sortie 1

Siznal de sortie 2

195 GND
T ]1-\4 Ponts .
] 2:| SAOV=+10V DC DAIC 0-20mADC  E(PE)
L,l 3] D-+i0V  DC
JPF
o=+10V DC - &
D-zOmaA Qg Doconneds SPA
1 Q COM
SPB
JPE i -
o-+10V DC - T
0-20mA  DC 1 COM
JET
¥ 0-+10% DC
E 0-20mA DC

Signal de sortie 4
A 7 250VAC
SA / 30VDC
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4.3 Affichage et description des fonctions du clavier

Fremier affichage numérigus Emin lumineys: Reverse ndication dh bimain [P o FEt d
* N * OM: Rotation du motewr &n Reverss Chags o T units pa oes
Affichage de k valeur actuel du paramétre ) Atarme combinsisons Ses LED
aFFicheé du devidme Soran * OFF: Pas de rotation du motewr an Reverse & ON- Défact
¥ Affichage du code du messsgs demer * Clignotant: foosberation &n REV &n cowr + OFF: OK
I ¥ Chgnotant:
Temein humineux Foreard I - -
* DMN: Rotation du motewr =n Forweind _.-" STTELT RSN SoongEs
*0FF: Pas de rotation du motewr en Foreard III."Il LT ™ WIT T
\\‘ ¥ Chignotant: Soosl=ration &n FND =n cowr .-" ,."l ! r:l:l rh:. rlw r-u
I ! = = -| % -| %
£ / L L L L
/ 7 reos O« r@e oD
ndication luminewss de sizne positive ]| AL PANEL g J ] J ] 5 5
ol MeEative ..." .-"l L.r | L.r L,. L,.
/ /
FWD REY ALARR W T Hz A W
s Q o LT Crarm LT
+0 Cikz r:.—| |—||:|:| rlr.r.
- o - = —| Hd —| - B
- 1 I
5 U U U‘ o B fE bOs
" z 5 ] 5 Oe
: -0 Qv L. DJ L. .J L. .J
Deumieme affichages numerigue “ g an
Towche =ntres
* Doseide ln meme propists gue k touchs PRG

Touche de modification du paramétre * Inactif lorsque le motbewr tourne

* Modification du premier caractérs

e — —y
* Modificstion du carsctine suivant ™| PRG FAD Towchs potensiomatrs
F ¥ Mawizuer entre les differents proupes

de menu
Towche de multi-Fonction MFL S MF2
* La fonction de MFL est definit par be parametre A43

¥ La modification des valeurs de chague

" = it
* La fonction de MFZ est definit par be parametre Ad4 Egmen

B43034=0 MF summeants ko freguencs
A43/44=1 MF diminue & fréquence T

AA314=3 MF arrét =n rous e

¥ Modification de ka frequence

#

de rotation du mobswr &nooowr

+

de fonctionnement.

#

A43044=3 MF marche =n P& D

#

¥

843 /44=4 MF marche =n REV

Mise &n marche du motewr

x A43,/44=5 MF mode J0G =n WD dome e sens FWD
Tewche SET Towche quitter
& 843/44=5 MF mode I0G =n RSV : ) * Annule ks modification du paramétre
% Fin de lMoprération ot sauvezards da &n cowr

¥ AA3fA4=7 MF mode JBE dsterming par F33 valewr madifits #Retourne dans las menus précsdents Touche Stop f Raset
* A43/4=F MF active b= parametre configudspar AR . )

=il 2 # Change Maffichage * Arrét du varistewr en marche
* A43/44=0 MF active b= paramétre configuns par 438 * Reset du defaut

== 442
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4.4 Exemple de limitation de la fréquence de 50.00Hz a 25.00Hz

1 : Appuyer sur PRG, atteindre ’affichage FOO en tournant le potensiométre.

2. Appuyer sur PRG ou enfoncer le potensiométre une fois.
3. Choisir le N°du paramétre a modifier.

4. Appuyer sur PRG ou enfoncer le potensiométre une fois pour modifier le

dernier caractere. (Note : un nouvel appuie sur la touche PRG ou sur le
potentiométre, permet de modifier le caractére précédent).
5. Appuyer sur la touche SET pour valider la nouvelle valeur.

SO0Frégquence d= consigne
0.oo B oo

Fréguencs actuslls

Tourner b potenticomatre
pour changer k& valeor

£ 500=

FO1Fre. Set By K
0.00 P \0.o

Bour valider
a nowvells
walbewr

5000

5000=

FOlFre. 5Set By K | outouche
0.o0 B 0.0
powr changer
de caractare

._FD._

2500

FOlFre. Set By K
oo oo

B

0

FO0—G3 Reglames de base Ou touchs FOO node de controie
I FI5000 GOO =R 0.00 B 000
une fois

Towarnesr b=
potentiométre vers b
dirgite swr FQ1
| prs
| 1=
. e —
FO1Fre. 5et By K |/ owtcuche | FOLFTe. Set By E
000 B 0.0 | 3 oo 0.0
une fois
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5 Programmation du variateur

5.1Tableaux récapitulatif des parametres

Type\de Plage Désignation
parametres
S S00 => S15 | Affichage
F FOO => F50 | Paramétre de base
A A00 => A55 | Parametres utilisateur/protection/communication
0 000 =>068 | Fonctions entrées/sorties
H HO0 => H55 | Multi-vitesse
U U00 => U15 | Courbe tension en fonction de la fréquence
P P00 => P12 | Réglage paramétre PID
E E00 => E23 | Parametres avancés
C C00 => C31 | Boucle de vitesse
b b00 =>b22 | Paramétres moteur
y y00 =>y17 | Paramétres systéme
5.2Fonction F : Parametre standard
Reglage
Réf. Désignation Valeur Parametre |- Unité ZZ::S{ en
marche
Contréle U/F
0
Sans codeur
FOO ModeAde Contréle U/F 1 0 Non
contréle Avec retour codeur
Contrdle vectoriel 5
Avec retour codeur
Limite
FO1 consigne Fréguence haute Hz 50.00 Oui
Fréquence
Clavier ou RS485 0
Entrée analogique All 1
Pilotage Entrée analogique Al2 2
FO2 | principalde la | Entrée analogique Al3 3 0 Oui
fréquence Potensiometre clavier 4
Rampe 5
Par pulsation 6
Clavier ou RS485 0
Entrée analogique All 1
. Entrée analogique Al2 2
Pilotage Entrée analogique Al3 3
FO3 | secondaire de — - 0 Oui
la fréquence Potensiométre clavier 4
Rampe 5
Par pulsation 6
PID 7
Relation entre Seulement pilotage 0
F04 pllo_tage prmmpgl 0 Oui
principal et Seulement pilotage 1
secondaire secondaire
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N

Pincipale + secondaire

Principal - secondaire 3

(Principal * secondaire)
/ fréquence maxi

Maximum
(principal,secondaire)

Minimum
(principal,secondaire)

FO5

Mode de
démarrage

Clavier+RS485/CAN

Clavier+bornier+RS485/CAN

RS485/CAN

Bornier

AIWN RO

Controle par lien de proportion

Oui

FO9

Temps
accélération

0.1-3200.0

10.0

Oui

F10

Temps
décélération

0.1-3200.0

10.0

Oui

F12

Fréquence
maxi

10.00=>320.00

Hz

50

Non

F13

Fréquence mini

0.00=>frequence haute

Hz

0.00

Non

F14

Fréquence
haute

Fréquence mini=>fréquence maxi

Hz

50.00

Non

F45

Sens rotation
moteur

Sens de

commande : 0

FWD=>moteur
en FWD

Bit 1 Sens de

commande : 1
FWD=>moteur
en REV

Priorité

commande : 0

clavier ou
bornier

. Priorité
Bit 10 commande :

Valeurs 1
analogiques
positives et

négative

000

Non

Bit 100 REV interdit 0

REV autorisé 1
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5.3Fonction I0: Réglage entrées /sortie

Réf. Désignation Plage Unite | Défaut Réglage
marche
Controle 1 par 0
2 fils
Controle 2 par 1
2 fils
Controle 1 par 5
. 3 fils
Bit 1 Contrdle 2 par 3
3 fils
Contrdle 1 par 4
035 | Mode de contrdle Imp}ﬂSIOI’l 0000 Non
Contrdle 2 par 5
impulsion
Commande du
terminale
. .10
invalide aprés
. démarrage
Bit 10 Commande du
terminale
. . 1
valide apres
démarrage
0 :Controle 1 par 2 fils
FWD ’:IDP
DIl 035=0
FEV/ 5TOP 036:1
- 2
D2 037=2
COM F45=100
1 :Contréle 2 par2 fils
FLN E"‘DF'
DIl 035=1
FIDY R 036=1
DL 037=2
cond F45=100
2 :Controdle 1 par 3 fils
e
REV gii 035=2
E-T{.JP - 036:1
=T~ DI3 037=2
C0M 038:3
F45=100

Manuel d’utilisation du VFR081T4_K.-Version1.1-16/03/2011 Page 11




3 :Controle 2 par 3 fils

—_ 035=3
FWDREV D[i 036=1
STOP DL 037:2
~T- DI3 038=3
CoM F45=100
4 :Contr6le 1 par impulsion
— =
fL 0 =
STOP DIz 037=2
DB 038=3
F45=100
5 :Controle 2 par impulsion
RUN xmrU_L
] + DIl 035=5
FWIN REV 036=1
| oL 087=2
com F45=100
Ref. Désignation Plage Unité | Défaut Reglage
marche
Non utilisé 0
Sens rotation FWD 1
Sens rotation REV 2
Stop.du mode.de contr6le par 3 fils | 3
Multi frequence 1 4
Muiti fréquence 2 5
DI Multi fréquence 3 6
Entrées bornier Multi fréquence 4 7
036 (DI1) digitales Multi accélération 1 8 0
037 (DI2) Multi accélération 2 9 0
Ogg (B:j) Multi accelération 3 10 8
039 (D14) Multi fréquence par voltage 1 | 11
040 (DI5) e~ 0
Multi fréquence par voltage 2 | 12
041 (DI6) Multi fréquence par voltage 3 | 13 0 Non
042 (DI7) UETILE P VL 2ad 0
043 (DI8) Contréle de la fréquence 14 0
044 (Al1) principal 1 0
045 (AlI2) Contréle de la fréquence 15 0
046 (AI3) principal 2 0
Contréle de la fréquence 16
Al principal 3
Entrées bornier Controle de la fréquence 17
analogique secondaire 1
Contréle de la fréquence
i 18
secondaire 2
Contréle de la fréquence
i 19
secondaire 3
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Temps de fonctionnement 1 | 20
Temps de fonctionnement 2 | 21
Temps de fonctionnement 3 | 22
Changement du mode de controle 1 | 23
Changement du mode de contréle 2 | 24
Changement du mode de contrdle 3 | 25
Changement de la limite du 26
couple 1 en FWD
Changement de la limite du 27
couple 2 en FWD
Changement de la limite du 8
couple 3 en FWD
Changement de la limite du 29
couple 1 en REV
Changement de la limite du 30
couple 2 en REV
Changement de la limite du

couple 3 en REV 31
Vitesse du couple 32
Reset du défaut 33

Commande du FWD par JOG /.34
Commande du REV par JOG | 35
Ordre du JOG (si F35 paramétré))| 36
Accélération et décélération interdit | 37

Moteur 1, 2 changements 38

Arrét libre 39
Augmentation fréquence 40
Diminution fréquence 41

Annulation lancement 42
programme automatique

Arrét programme automatique | 43

Lancement démarrage 44

programme

Arrét lancement programme | 45
Autorisation du compteur

. : 46

d’impulsion

Compteur d’impulsion interne | 47

Chargement du compteur 48

Chargement de la plus grande

49

valeur compteur
Signal défaut extérieur 50
Pompe 1 départ progressif | 51
Pompe 1 stop 52
Pompe 2 départ progressif | 53
Pompe 2 stop 54
Pompe 3 départ progressif | 55
Pompe 3 stop 56
Pompe 4 départ progressif | 57
Pompe 4 stop 58

Ordre de changement manuel | 59
Le temps d'approvisionnement | 60
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en eau change vers zéro
Accélération et décélération de 61
I’extrudeuse
Autorisation accélération et 62
décélération de I’extrudeuse
Entrée temps limite 1 63
Entrée temps limite 2 64
Programme de commutation 65
de segment supérieur
Augmentation/diminution de 66
la valeur a réinitialiser
Le potentiometre clavier
réinitialiser la valeur de 67
configuration
Signal d’entrée défaut externe | 68
5.4Réglage parametres systeme y00
Reglage
Ref. | Désignation Plage Unite Défaut en
marche
. Pas de reset 0
Restauration Reset tout Ies
y00 parametre N 0 Non
usine parametres en 5
valeur d’usine
5.5Réglage parametre moteur b00
Reglage
Reéf. | Deésignation Plage Unité Défaut en
marche
b00 ]1‘ [mlte de 0.00=>fréquence maxi moteur Hz 50.00 Non
réquence
Courang Suivant
b01 nominal 0.1=>1000.0 A N Non
modele
moteur
Tension
b02 nominale 100=>1140 \/ 220 v Non
moteur
pog | NNombre de 1=>8 2 Non
paire de pble
Rotation
b04 nominal 500=>5000 rpm 1480 Non
moteur
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6 Deépannage

Aide au diagnostic :

Probleme rencontré Causes possibles Solutions
Mauvais mode de controle | Vérifier FO5
Le clavier ne fonctionne pas M,auvalse consigne de Veérifier E02
fréquence
L . Mauvais mode de controle | Vérifier FO2
Le potentiométre ne régle Mauvaise consiane de
pas la fréquence g Vérifier FO2

fréquence

Le moteur ne tourne pas

L’écran indique un message
d’erreur

Voir ci-dessous

Pas de tensionentre RSet T

Controler la tension
d’alimentation.entre R S et
T

Pas de sortie U, V, W

Controler.le mode de
démarrage et la fréquence

Redémmarage aprés chute

Controler le mode de

de tension ou arrét libre démarrage
Charge trop importante sur | | Vérifier ou dimuner la
le moteur charge

Sur-intensité E.OC

Le systeme est défectueux

Erreur OC-P ou subit des sur-intensités
passageres

Erreur OC-C Signal OC du circuit de
mesure de courant

Effeur OC-F Slgnal OC dans I.e circuit de
puissance du variateur
Intensité de sortie 3x

Erreur OC-3 supérieur au courant

nominal du moteur

Surintensité durant
accélération

Vérifier FO9, F20 et F21

Surintensité durant
décélération

Veérifier F10, F22, F23

Surintensité pendant le
fonctionnement

Le moteur force. Eliminer
cette surcharge

Surintentité au démarrage ou
de facon aléatoire

Vérifier la possibilité de
court-circuit.

Perturbation
Electromagnétique

Vérifier le raccordement a
la terre.

Surcharge E.OL

La charge est trop
importante

Diminuer la charge ou
augmentez b04 (si le
variateur le permet), ou
augmentez b14 (pour
diminuer la protection)

Mauvais paramétrage

Modifier les parametres
b04, b14
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Sur-tension E.OU

La tension d’alimentation
est trop importante

Vérifier que I’alimentation
est en concordance avec le
variateur

Décélération trop forte

Modifer F10

La charge a trop d’inertie

Réduiser I’inertie de la
charge, augmenter la
capacité du variateur ou
ajoutez une unité de
freinage

Sous-tension E.LU

Tension d’alimentation trop
faible

Vérifier que I’alimentation
est en concordance avec le
variateur

L’alimentation est coupée de
fagon intermitente

Ajouter des condensateurs

L’alimentation est sous-
dimensionnée.

Modifier I’alimentation

Echauffement E.OHt

La température ambiante est
trop haute

Augmenter la ventilation de
I’appareil, et vérifiez le
fonctionnement du
ventilateur.

La fréquence de hachage est
trop haute

Réduiser la frégence de
hachage paramétre F16
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7 Applications Standards

7.1Céablage standard avec inversion de sens et réglage
vitesse par potentiomeétre

* Avant de brancher 1’alimentation électrique sur le variateur, verifiez que la tension
d’alimentation est correcte.

* Brancher I’alimentation électrique sur les bornes R S et T du variateur.

* Brancher les bornes U, V, W sur les bornes correspondantes du moteur en adoptant le
bon couplage des barrettes.

R\"Ré
5

/

REV/STOP ODI1
et
FWD/STOP DI2 10V +10V
com An Q10 e jwzw
GND GND

* Le potentiometre de variation de fréquence doit étre cablé sur les bornes +10, All et
GND du variateur.

* les boutons « marche avant»et « marche arriere » sont respectivement cablés sur les
bornes DI1 et DI2 duvariateur.

Parametres

Parametres Désignation Valeur
FO2 Contréle de la fréquence 1
FO5 Gestion mode de commande 3
F09 Accélération 10 sec
F10 Décélération 10 sec
036 Configuration DI1 1
037 Configuration DI2 2
F45 Autorisation des deux sens de rotation 0.1.0.0
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7.2 Cablage direct

. _'T R U
g S v 35\.3
W _/
T el
E —m
" ODII
OCOM
Parametres
Parametres Désignation Valeur
F02 Contrdle de la frequence 4
FO05 Gestion mode de commande 3
F09 Accélération 5 sec
F10 Décélération 5 sec
036 Configuration DI1 1

7.3Céablage compresseur

g L
5
5 ]
T
T o
pressostat
N () DI1
marche/
1 QeoM
Parametres
Parametres Désignation Valeur
F02 Contrdle de la fréquence 4
FO05 Gestion mode de commande 3
F09 Accélération 5 sec
F10 Décélération 2 sec
036 Configuration DI1 1
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7.4Cablage pont élévateur

descente
S ™~ DI2
montée FdC haut
COM
Parametres
Parametres Désignation Valeur
F02 Contréle de la fréquence 4
FO05 Gestion mode de commande 3
F09 Accélération 5 sec
F10 Décélération 0.5 sec
036 Configuration DI1 1
037 Configuration DI2 2
F45 Autorisation des deux'sens de rotation 0.1.0.0
7.5Céablage tour
Freinage

REV/STOF
FWD/STOP)
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Parametres

Parametres Désignation Valeur
F02 Contrdle de la fréquence 4
FO5 Gestion mode de commande 3
F09 Accélération 5 sec
F10 Décélération 5 sec
036 Configuration DI1 1
037 Configuration DI2 2

Injection de courant
F26 Pourcentage d’injection* 0a135%
F25 Temps de freinage* 0a60s
F31 Fréquence de début d’injection™ 5 Hz
023 Sortie pour pilotage bobine 8
F45 Autorisation des deux sens de rotation 0.1.0.0

Attention si les valeurs * sont trop élevés, le moteur risque de chauffer.
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Achat
C

VOS BESOINS, NOS SERVICES

Technic achat
9 rue du Lugan
33 130.Begles

Tel 705579901 72
Fax 0556 87 97 66

contact@technic-achat.com
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