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GUIDE DE DEMARRAGE RAPIDE



RISQUE D'ELECTROCUTION, D'ARC ELECTRIQUE OU D'EXPLOSION

« Lire attentivement ce guide d'installation rapide avant toute utilisation du variateur.

« L'utilisateur doit se conformer avec toutes les exigences des réglementations internationales et nationales a propos de la mise a la terre de tous les
équipements.

« NE PAS toucher les parties internes du variateur : circuits imprimés, composants.... N’utilisez que des outils isolés électriquement.

« NE PAS toucher les borniers lorsque le variateur est alimenté.

« NE PAS mettre en court-circuit les bornes DC+1 et DC+2 ou les condensateurs du bus DC. Une tension élevée pouvant provoquer des chocs électri-
ques reste présente dans |’appareil apres avoir coupé l’alimentation.

« NE PAS tenter de réparer le variateur, contacter votre revendeur.

« Remettre en place et refermer tous les couvercles avant de remettre le variateur sous tension.
« Le variateur doit étre fixé surement avant de le mettre sous tension.

« Avant toute intervention sur le moteur, ’alimentation du variateur doit étre coupée.

LE NON RESPECT DE CES REGLES PEUT ETRE FATAL : MORT, BLESSURES GRAVES,DEGATS MATERIELS.

Tension d’entrée
Fréquence d’entrée
Fréquence de sortie
Capacité de surcharge

« Vérifier que le variateur VFR-08 n’est pas endommagé. Couple de démarrage
« Vérifier que le variateur recu correspond a votre commande et au bordereau de livraison. Méthode de contréle
« Vérifier que la tension réseau correspond a la plage d’alimentation du variateur : 220V Mono ou 400V Tri Entrées
« Ne jamais couper [’alimentation du variateur avant que le moteur n’ait finit ses opérations. Sorties

« Un céble blindé doit étre utilisé pour le circuit de commande, et celui-ci doit étre éloigné le plus possible du circuit de puissance pour éviter les
perturbations.

« Lorsque la fréquence de hachage est inférieure a 3KHz, la distance entre le variateur et le moteur doit étre au maximum de 50m.

« Si le variateur de fréquence doit démarrer fréquemment, ne couper pas son alimentation, mais utiliser le démarrage au bornier, afin d’éviter une
dégradation du pont redresseur.

« Ne jamais connecter une alimentation sur les bornes U, V, W du variateur, sans quoi il serait détruit immédiatement.

« La capacité du variateur en KW et A doit toujours étre supérieure a celle du moteur.

Communication
Protection

S| LE VARIATEUR EST ENDOMMAGE, NE PAS L’INSTALLER : DANGER !

VFR-081-T4-4K
Puissance Moteur en kW
Monophasé (M2) / Triphasé (T4)
Série : 080 / 081

Variateur de Fréquence

Tension Puissance Courant Taille

Référence AN T T
V) (kW) (A) H/L/P(mm)
VFR-081-M2-0K75 220 0.75 4
185/120/168.5
VFR-081-M2-1K5 220 1.5 7
Mono
VFR-081-M2-2K2 220 2.2 10
220/150/185.5 H
VFR-081-M2-4K 220 4 16
VFR-081-T4-0K75 400 0.75 2.5 ! o
VFR-081-T4-1K5 400 1.5 3.7 185/120/168.5 3
i VFR-081-T4-2K2 400 2.2 5 |
n |
VFR-081-T4-4K 400 4 8.5 Vv By
220/150/185.5 '
VFR-081-T4-5K5 400 5.5 13 !

VFR-081-T4-7K5 400 7.5 16 285/180/200 «—L 3

Le variateur VFR-08 doit étre monté verticalement, suivant les préconisations ci-dessous :

$z150mm

Monophasé 220V (+ 15%) / Triphasé 400V (+ 15%)

50Hz (+ 5%)

OHz - 400Hz

150% pendant 60s, 200% pendant 0.1s

180% / 0.25Hz

V/f, Controle Vectoriel en Boucle Ouverte ou Boucle Fermée
Jusqu’a 8 entrées digitales et 3 Entrées Analogiques

Jusqu’a 2 sorties analogiques, 2 sorties transistor et 2 sorties relais
RS485, Modbus

1P20

DC Resctor Brake Uinit
A

Optional

VFR-81
Inverter

Main Circuit
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Le clavier amovible se compose de deux afficheurs numériques 7 segments, de plusieurs indicateurs lumineux, d’un rotacteur double fonction et d’un
Cabler le variateur VFR-08 a la terre pavé de 7 touches. On peut ainsi naviguer dans le menu, paramétrer le variateurs, afficher des informations...

Vérifier les disjoncteurs (calibre, section des cables)

Vérifier la compatibilité entre la tension du moteur et celle du variateur - R
. Premier affichage numdrigue emain lumineus Reverse - )
Brancher le moteur au variateur & ON: Rotstion du motews an Reverss ndication du temoin Affichags de Munite par Métat des
: Affichage de la valewr actuel du paramétre | - Akrme combinat des LZD
Brancher le variateur sur le secteur = F . Pas dle notation d . . Fembinaizans des L2
<FFiché S devatime dcran # OFF: Pas e rotation du moteus en Reverss « ON: Défaut
* Affichags du code du message d'erreur # Clignotant: Acodiérstion en REV en cour « OFF-OK
VFR-08..-T4-...
& e .
RILIS/2T/L3 E e ———— Chgnatant:
U/T1V/T2W/T3 E # DN: Rotation du moteur en Forward SR nEn SRR
*0FF: Pas de rotation du motewr en Forward T LhaT T T
* Clignotant: AccéiEration &n FWD an cowr |'-=D-| [ .-| r"'D |""D
= » % %
Il:a O= Il:A O« ||=A [ & ||=-.|:|-f_
indication luminewse de signe positive o]} AL PANEL 5 J ] 5 5
u égste Lol Lg Lgd L
WD eV ALARM W TS e A v
s} a o unT Leat UmIT
_ |--=. |-||:|:| rnr.
.
3Ph, 400V B 1 I -| 1 -| |
o 5 UIU B i ri.l. r‘.{ r‘l:lbc
5 (] 5 O
1Ph, 220V i : * | - L, I:IJ L. .J L. .J
| Deuxitme affichage numérique n g e
Protections
Towche entnee
* Posside o mime propritd que ks touche PRG

Touche de modification du paramétre * Inactiflarsgue e moteur tourne
* Modification du premier caractine
* Modification du caractire suivant Towche potansiométre
* Naviguer antrs les différents groupes
Voici les différentes possibilités de controle du variateur ainsi que les paramétres a régler pour réaliser ces fonctions. La liste des principaux paramé- de manu
tres est donnée au Chap. 11. Touche de multi-fonction MFL £ MF2
* La fonction de MF1 est definit par b= paramétre 443 —
SET ‘ ESC STOP/RESET * La modification des valewrs de chagque
Controle 1 par deux fils Contréle 2 par deux fils + La fonction de MF2 est d&finit par be paramétre 444 > segment
FWD / STOP b RUN/STOP [ Réglage des paramétres ¢ A3/A44=0 MF suzmente & fréguence * Medification ds  fréquence
bn Réglage des paramétres — o ont 035=1 + B43/4=1 MF diminue ks fréquence | :e;:ﬁ_t‘_nr du T:v:erer cour
oe Tondticnnement.
ik ST—cop » DI2 035=0 FWD / REV 036=1 ¥ AA3/A4<Z MF arréten rove fibre
036 =1 —e DI2 037=2 + BA3/4423 MF marche en FD
037 =2 F45 = 100
® COM B p COM
S F45 =100 * AA3/44=4 MF marche an REV
Mise &n marche du motewr
N L N o g A43/44=5 MF mode JOG en FWD 4 i
Contréle 1 par trois fils Contréle 2 par trois fils A meseisen T - Touche auiter dans be sens FWD
ouThe >0 . .
RUN i X — i . & M3/44=5 MF mods IOG en REV ) ) * Annule ks modification du parameétre
jhret) — Réglage des paramétres FWD o Reglage des paramétres # Fin de Moprération et suvegarde dela en cour
Wo/ReY 035=3 * 035=2 # AU3/LAT MF mose J0G détermin par F35 saleur magiie $Retourns dans les menus pricidents P
) 036 =1 REV 036 =1 * A43/44=E MF active le paramétre configuré par A8 . .
—® DI2 ——" =@ DI2 —az & Changs laffichags # Arrét du variztewr an marche
037 =2 STOP 037 =2 - * Reset du d
—@ DI3 _ — ———@ DI3 _ * A43/44=0 MF active le paramétre configure par A3E dudfat
b com 038=3 038=3 i
F45 = 100 — F45 = 100
Contrdle 1 par impulsion Contrdle 2 par impulsion
o Réglage des paramétres URUN/STOP
————@ DIl .
035=4 ¢ DIl Réglage des parameétres
REV REV/FWD 035=5
STOP—“ DI2 036 =1 ——~—— DI2 36 = 1
- 036 =
—~——¢ DI3 037=2
038=3 037=2
» COM - » CoM
F45 = 100 F45 =100

Potentiometre de controle déporté
+10V @

All @ 1K/2W

Gnp ¢




- Groupes de parameétres

Type de paramétres

S

>

< o O m W C I Oo

- Parameétres systéme
Réf. Désignation

Restauration
y00 8 .
paramétres usine

Parameétres moteur

Réf. Désignation
b00 Limite de fréquence
b01 Cour?rr]%tgapinal
b02 TensiPanPgdpinale
b03 NombrengeEaire de

Rotati :
b04 otatlr% tré%r;nnale

Réf. Désignation
F0O Mode de contrdle
Fo1 Limite consigne Fré-

quence

Pilotage principal de la

F02 5
fréquence

Plage
S00 => S15
F00 => F50
A00 => A55
000 => 068
HOO0 => H55
U0o0 => U15
P00 => P12
E00 => E23
C00 => C31
b00 => b22
y00 => y17

Plage

Pas de reset

Reset tous les Ba&gweétres en valeur

Plage
0.00=>fréquence maxi moteur
0.1=>1000.0

100=>1140
1=>8

500=>5000

Fonctions F : Parameétres standards

Valeur

Contréle U/F Sans codeur
Controle U/F Avec retour codeur
Controle vectoriel Avec retour codeur
Fréquence haute
Clavier ou RS485
Entrée analogique Al1
Entrée analogique Al2
Entrée analogique Al3
Potentiométre clavier
Rampe

Par pulsation

Désignation
Affichage

Paramétres de base

Fonctions entrées/sorties

Multi-vitesse

Réglage parametres PID
Paramétres avancés
Boucle de vitesse
Paramétres moteur

Paramétres systéme

Unité Défaut

Unité Défaut

Hz 50.00
A b
\% 220 v
2
rpm 1480
Parameétre
0
1
2
0
1
2
3
4
5
6

Parameétres utilisateur/protection/communication

Courbe tension en fonction de la fréquence

Régkegen

Non

Regiathen
Non

Non
Non
Non

Non

Unité Valeur défaut

Hz 50.00

F04
FO5
F09
F10
F12
F13
F14
Réglage en
marche

Non
F45

Oui

Oui

Seulement pilotage principal
Seulement pilotage secondaire

Principal + secondaire

Relation entre pilotage
principal et secondaire

Principal - secondaire

(Principal * secondaire) / fréquence
maxi

Maximum (principal, secondaire)

Minimum (principal, secondaire)

Clavier + RS485
Clavier + bornier + RS485
Mode de démarrage RS485
Bornier
Controle par lien de proportion

Temps accélération 0.1-3200.0

Temps décélération 0.1-3200.0

Fréquence maxi 10.00=>320.00

Fréquence mini 0.00=>fréquence haute

Fréquence

Fréquence mini=>fréquence maxi

haute

Sens de commande :
FWD=>moteur en FWD

Bit 1

Sens de commande :
FWD=>moteur en REV

Priorité commande :

clavier ou bornier

Sens rotation moteur
Bit 10

Priorité commande :

Valeurs analogiques
positives et négative

REV interdit

Bit 100

REV autorisé

Hz

Hz

Hz

10.0

10.0

50

0.00

50.00

000



- Fonctions 1/0 : Réglage Entrées /Sorties

Réf. Désignation Plage
Controle 1 par 2 fils
Contréle 2 par 2 fils
Contréle 1 par 3 fils
Bit 1

Contréle 2 par 3 fils

035 Mode de contréle '
sion

Controle 2 par impul-

sion

Commande du termi-

nale invalide apres
démarrage
Bit 10

Commande du termi-

nale valide aprés
démarrage

Non utilisé
Sens rotation FWD

Sens rotation REV

Stop du mode de contréle par 3 fils

Multi fréquence 1

036 (DI1) Multi fréquence 2

037 (DI2) Multi fréquence 3

038 (DI3) DI

039 (DI4) Entrées bornier digitales

Multi fréquence 4

Multi accélération 1

040 (DI5)
o041 (DI6) Multi accélération 2
042 (DI7)
043 (DI8) Multi accélération 3
Multi fréquence par voltage 1
Multi fréquence par voltage 2
Multi fréquence par voltage 3
Contréle de la fréquence principal 1
Controle de la fréquence principal 2
044 (Al1)
045 (A12) Al Controle de la fréquence principal 3

046 (AI3) Entrées bornier analogique Contréle de la fréquence secondaire 1

Contréle de la fréquence secondaire 2

Controle de la fréquence secondaire 3

Contrdle 1 par impul-

Défaut

0000

o O O o o o o o

Temps de fonctionnement 1

Réglage mar-

che Temps de fonctionnement 2
Temps de fonctionnement 3
Changement du mode de controle 1
Changement du mode de controle 2
Changement du mode de controle 3
Changement de la limite du couple 1 en FWD
Changement de la limite du couple 2 en FWD
Changement de la limite du couple 3 en FWD

Changement de la limite du couple 1 en REV

N
on Changement de la limite du couple 2 en REV

Changement de la limite du couple 3 en REV
Vitesse du couple
Reset du défaut
Commande du FWD par JOG
Commande du REV par JOG
Ordre du JOG (si F35 paramétré)
Accélération et décélération interdit
Moteur 1, 2 changements
Arrét libre
Augmentation fréquence
Diminution fréquence
Annulation lancement programme automatique
Arrét programme automatique
Lancement démarrage programme
Arrét lancement programme
Autorisation du compteur d’impulsion

Compteur d’impulsion interne

Chargement du compteur
Chargement de la plus grande valeur compteur
Signal défaut extérieur
Pompe 1 départ progressif
Pompe 1 stop
Pompe 2 départ progressif
Pompe 2 stop
Pompe 3 départ progressif
Pompe 3 stop
Pompe 4 départ progressif
Pompe 4 stop
Ordre de changement manuel

Le temps d'approvisionnement en eau change
vers zéro
Accélération et décélération de I’extrudeuse
Autorisation accélération et décélération de
’extrudeuse
Entrée temps limite 1

Entrée temps limite 2
Programme de commutation de segment
Augmentation/diminution de la valeur a réini-
tialiser

Le potentiometre clavier réinitialiser la valeur
de configuration

Signal d’entrée défaut externe

20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33

34
35

36

37
38
39
40
M
42
43
44
45
46
47

48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62

63
64
Va3

66

67

68



Probléme rencontré Causes possibles

Mauvais mode de contréle
Le clavier ne fonctionne pas
Mauvaise consigne de fréquence
Mauvais mode de contréle
Le potentiometre ne regle pas la fréquence
Mauvaise consigne de fréquence
L’écran indique un message d’erreur

Pas de tension entre RS et T

Le moteur ne tourne pas Pas de sortie U, V, W

Redémarrage aprés chute de tension ou arrét
libre

Charge trop importante sur le moteur
Erreur OC-P
Erreur OC-C
Erreur OC-F
Erreur OC-3
Surintensité E.OC Surintensité durant accélération
Surintensité durant décélération
Surintensité pendant le fonctionnement

Surintensité au démarrage ou de facon aléatoire

Perturbation Electromagnétique

La charge est trop importante
Surcharge E.OL
Mauvais paramétrage

La tension d’alimentation est trop importante

Surtension E.OU Décélération trop forte

La charge a trop d’inertie

Tension d’alimentation trop faible

. L’alimentation est coupée de fagon intermitten-
Sous-tension E.LU te i

L’alimentation est sous-dimensionnée.
La température ambiante est trop haute

Echauffement E.OHt
La fréquence de hachage est trop haute

Solutions
Vérifier FO5
Vérifier F02
Vérifier F02
Vérifier F02

Voir ci-dessous

Controler la tension d’alimentation entre R S et
T

Contréler le mode de démarrage et la fréquen-
ce

Controler le mode de démarrage

Vérifier ou diminuer la charge

Le systéme est défectueux ou subit des surin-
tensités passagéeres

Signal OC du circuit de mesure de courant

Signal OC dans le circuit de puissance du varia-
teur

Intensité de sortie 3x supérieur au courant
nominal du moteur

Vérifier F09, F20 et F21
Vérifier F10, F22, F23
Le moteur force. Eliminer cette surcharge
Vérifier la possibilité de court-circuit.

Vérifier le raccordement a la terre.

Diminuer la charge ou augmentez b04 (si le
variateur le permet), ou augmentez b14 (pour
diminuer la protection)

Modifier les parametres b04, b14

Vérifier que ’alimentation est en concordance
avec le variateur

Modifier F10

Réduire Uinertie de la charge, augmenter la
capacité du variateur ou ajoutez une unité de
freinage
Vérifier que l’alimentation est en concordance
avec le variateur

Ajouter des condensateurs

Modifier [’alimentation

Augmenter la ventilation de ’appareil, et
vérifiez le fonctionnement du ventilateur.

Réduire la fréquence de hachage paramétre F16

- Application standard avec inversion de sens et réglage de la vitesse par potentiométre

Cablage

E'j_

1K/2W

R Variateur
1 VFR-08 u
s—x —¢ s .
| v
I
T —X\‘;I T w ¢
REV/STOP ~—9 D11
FWD/STOP N—9¢ 12 t1ov
p com AIL
GND
Paramétres
8 " F02
- 2 FO5
R
3 ‘Q F09
on £
] © F10
on
‘0 g F45
o
036
037

- Fonctionnement direct

Cablage

R—x\,'\—q- R

Variateur
1 VFR-08 U9
S—X\‘:;O S v
|
T ¢ T w
) ]—
DI1 e
CoM
Paramétres
)
- 2 Fo2
et
¢ o FO5
on £
] © FO9
on
E g_ F10
036

Désignation
Contrdle de la fréquence
Gestion mode de commande
Accélération
Décélération
Autorisation deuxiéme sens
Configuration DI1

Configuration DI2

Désignation
Contrdle de la fréquence
Gestion mode de commande
Accélération
Décélération

Configuration DI1

Valeur

10 sec
10 sec

100

Valeur
4
3

5 sec

5 sec



- Application Compresseur

Cablage

- Application Pont élévateur

Cablage

R —x\,'\—o R Variateur
1 VFR-08 u
S —x\‘:\—o s v ¢
|
T —XLD T w ¢
Pressostat
’4;‘. DI1
Marche \
p com
Paramétres
)
(V]
- 2 F02
w =
R FO5
on £
K © F09
on
@ B F10
m Q.
036
R —X\I'\—c R Variateur
1 VFR-08 u g
s —x\‘:\—q s NK
|
T —X\;D T K
E
Descente ' oC Bas
P DI1 =
Montée FdC Haut
P DI1
com
Paramétres
. F02
g 0
FO5
©
" B
¢ v F09
on £
LU E F10
on
o © F45
2 a
036
037

Désignation
Controle de la fréquence
Gestion mode de commande
Accélération
Décélération

Configuration DI1

Désignation

Contrdle de la fréquence

Gestion mode de commande

Accélération

Décélération

Autorisation deuxiéme sens

Configuration DI1

Configuration DI2

Valeur

4

3

5 sec

2 sec

Valeur

4

3

5 sec

0.5 sec

100

- Application Tour

Cablage

REV/STOP

FWD/STOP

R Variateur
VFR-08 u
S v ¢
T w ¢
E ’ﬁ
DI1 e
D12 LY G P,V
com /
L Neutre
TAL Bobine Frein Moteur
Paramétres Désignation
F02 Controdle de la fréquence
FO5 Gestion mode de commande
F09 Accélération
" F10 Décélération
@ w
o (] F45 Autorisation deuxieme sens
]
$ QO 036 Configuration DI1
2 E 037 Configuration DI2
% © Injection de courant
\
(-4 Q F26 Pourcentage d’injection*
F25 Temps de freinage*
F31 Fréquence de début d’injection*
023 Sortie pour pilotage bobine

Valeur
4
3
5 sec
5 sec

100

0a135%
0a 60s
5Hz

8

Attention : si les valeurs * sont trop élevées, le moteur risque de

chauffer



