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Préface

Nous vous remercions d'avoir choisi d'acquérir nos variateurs de la série VXR.

Ce produit est congu pour entrainer un moteur a induction triphasé pour différents ty pes
d'applications. Lisez entierement ce manuel afin de vous familiariser avec l'utilisation et le
fonctionnement appropriés de cet appareil.

Une utilisation inappropriée peut conduire & un fonctionnement incorrect, une réduction de la
durée d'utilisation, ou méme a une défaillance de ce produit ainsi que du moteur.

Assurez-vous que l'utilisateur de ce produit posséde ce manuel. Conservez ce manuel a un
endroit sOr jusqu'a la mise hors service de ce produlit.

Les autres accessoires associés a l'utilisation de la série VXR sont énumérés ci-dessous. Les lire
de concert avec ce manuel si nécessaire.

+ Manuel dutilisation VXR (MEH457)

¢ Manuel dinstruction du VXR (INR-SI47-1094-E)

« Manuel d'utilisation des communications par interface RS-485 (ME H448b)

* Manuel d'instruction de lacarte PG en option (OPC-E1-PG) (INR-SI47-1118-E)

« Manuel d'instruction de la carte PG3 en option (OPC-E1-PG3) (INR-SI47 -1142a-E)

« Catalogue VXR (MEH653a)

« Manuel d'installaion de l'adaptateur de montage pour le refroidissement externe "PB-
F1/E1" (INR-SI47-08804)

Ces manuels peuvent étre modifiés sans avis préalable. Assurez-vous d'utiliser les éditions les
plus récentes.



1. INFORMATIONS DE SECURITE ET CONFORMITE AUX STANDARDS

1.1 Informations de sécurité

Lisez entierement ce manuel avant de procéder a linstalation, aux connexions (raccordement), a lutilisation ou aux travaux de
maintenance et d'inspection. Assurez-vous de vos connaissances du dispositif et famiiarisezvous avec toutes les informations et
précautions de sécurité avant de faire fonctionner le variateur de vitesse.

Dans ce manuel, les précautions de sécurité sont classifiées selon les deux catégories suivantes.

_I-"_i:_l'll AVERT'SSEMENT conduire a des conditions dangereuses, pouvant entrainer la mort ou des blessures

corporelles graves.

Si linformation indiquée par ce symbole n'est pas prise en compte correctement, ceci peut

_Ir'__i"_'.lATT ENTI ON conduire @ des conditions dangereu ses, pouvant entrainer des blessures corporelles

légéres ou minimes et/ou des dégats matériels importants.

Si linformation indiquée par ce symbole n'est pas prise en compte correctement, ceci peut

Si linformation contenue sous le titre ATTENTION n'est pas prise en compte correctement, ceci peut conduire également
cons équences sérieuses. Ces précautions de sécurité sont de la plus haute importance et doivent étre observées a tout moment.

Ap plication

a

des

M AVERTISSEMENT

pour dautres applic ations.

Risque d’incendie ou d'accident!

directe sur la sécurité des individus.

applications ou une panne peut occasionner des accidents graves ou des pertes de matériel.

Risque d’accide nt!

*« La série VXR est congue pour entrafner un moteur a induction triphasé. Ne lutiisez pas pour des moteurs monophasés ou

¢ La série VXR ne devrait pas étre utiisée dans un systéme de survie ou dans des appareils médcaux qui ont une influence

« Bien que la série VXR soit fabriguée selon des standards de qualité stricts, installez les disposiifs de sécurité pour les

Installation

MAVERTISSEMENT

« Instalez le variateur de vitesse sur un matériau ininflammable comme par exemple le métal.

Risque d’incendie!

*« Ne posez pas lapparei a proximité dobjets inflammables.

Risque d’incendie!

M ATTENTION

*« Ne portez pas le variateur par le cachebones lors du transport.

Cela pourrait entrainer une chute du variateur de vitesse et des risques de blessures.

matériaux étrangers dans le variateur de vitesse. Evitez égaement toute accumulation de ces matiéres dans le refroidisseur.

Risque d’incendie ou d'accident!

* Ninstallez jamais ou ne faites jamais fonctionner un variateur qui est endommagé ou incomplet.

Risque d’incendie, d’accident ou de blessures!

*« Ne montez pas sur la boite de transport.
*« Nempiez pas plus de boites de transport que linformation indiquée sur ces bofites ne le permet.

Risque de blessures!

« Evitez de faire pénétrer du coton, des fibres de papier, des sciures de bois, de la poussiére, des copeaux de bois ou dautres




Raccordement

M AVERTISSEMENT

¢ Los du raccordement du variateur de vitesse a laimentation électrique, insérez sur les lignes électriques un disposiif de
protection contre les co urts-circuits (D PCC) recommandé, ou un dispositif de protection contre les courants résiduels (DPCR)
| disposiif différentiel résiduel (DDR) (avec protection contre les surintensités). Utilisez ces dis positifs dans la plage de
courant recommandée.

e Utiisez des cables de la taile spécifiée.

e Los du raccordement du variateur de vitesse a une aimentation électrique supérieure ou égale a 500 kVA, assurez-vous de
connecter une inductance CC de lissage (DCR) en option.

Risque d’incendie!
« Nutiisez pas un cable muticonducteur pour c onnecter plusieurs variateurs de vitesse a des moteurs.
*« Ne connectez pas de parasurtenseur au circut de sortie (secondaire) du variateur de vitesse.

Risque d’incendie!

* Reliez le variateur de vitesse a la terre en suivant le code électrique national ou local

Risque de décharge électrique!

* Seus des ékctriciens qualfiés pewent effectuer le cablage.
« Débranchez lalime ntation électrique avant d'effectuer le cablage.

Risque de décharge électrique!

« Installez le variateur de vitesse avant deffectuer le cablage.

Risque de décharge électrique ou de blessure!

M AVERTISSEMENT

e Assurez-vous que le nombre de phases dentrée et que la tension nominale du produit correspondent au nombre de phases
et a la tension de laimentation électrique aternative a laquele le produit doit étre connecté.

Risque d’incendie ou d’accident!

* Ne connectez pas les cables d'alimentation électrique aux bornes de sortie (U, V, et W.)
« Ninsérez pas de résistance de freinage entre les bornes P (+) et N (-), Plet N ¢), P (+) et P1,DB etN (-), ou P1 et DB.

Risque d’incendie ou d’accident!

¢ Généraement, les cables de signaux de commande ne possedent pas disdation renforcée. S'is touchent une partie active
du circuit principal de maniére accidentelle, leur couche diso ation risque de ne plus étre efficace pour ure raison ou une
autre. Dans ce cas, assurez-vous que le cable de commande de signal est protégé contre tout contact avec des cables haute
tension.

Risque de décharge électrique ou d’accident!

MATTENTION

« Connectez |lemoteur triphasé aux bornes U,V et W du variateur de vitesse.

Risque de blessure!

« Le variateur de vitesse, le moteur et le raccordement générent du brut électrique. Assurezvous que des mesures préverntv es
sont prises pour protéger les capteurs et les dispositifs sensibles contre le bruit rfi.

Risque d’accide nt!

Fonctionnement

MAVERTISSEMENT

« Avant de mettre laimentation en marche, assurez-vous d'avoir instalé le cache-bornes. Ne retirez pas les couvercles lorsque
le dispositif est sous tension.

Risque de décharge électrique!

* Ne faites pas fonctionner les commutations avec les mains mouilées.

Risque de décharge électrique!

« Si la fonction de réinitialisation automatique a été sélectionnée, le variateur risque de redémarer automatiquement et
dentrainer le moteur, en fonction de la cause du déckenchement.

(Concevez les machines ou léquipement de maniere a assurer la sécurité du personnel aprés le redémarrage.)

* Si la fonction de prévention de blocage (limiteur de courant), la décélération automatique, et le contrdle de prévention de
surcharge ont été sélectionnés, le variateur de vitesse risque de fonctionner avec un temps ou une fréquence
daccékration/de décélération diférentes de celles qui ont été commandées. Concevez la machine de maniére a ce que la
sécurité soit assurée, méme dans de tels cas.

Risque d’accide nt!




M AVERTISSEMENT

La touche ¥ de la consde nest effective que si le fonctionnement de la console est activé avec le code de fonction FO2 (= O,
2 ou 3). Si le fonctionnement de la consoe est désactivé, prévoyez séparément un contact darrét durgence pour que les
fonctionnements soient sans danger.

La commutation de la source de commande de marche de la consde (loc a) a I'équipement extérieur (a distance) en activant

la commande «active l'inte rface de ¢ ommunication» LE désac tive la touche-: “. Pour activer la touche darrét d'urgence,
sélectionnez la priorité de la touche STOP avec le code de fonction H96 (=1 ou 3).

Si le signal de commande de marche est activé pour réinitidiser lalarme, le variateur peut démarrer immédiatement. Assurez-
vous a lavance que le signal de commande de marche est désactivé.

Risque d’accide nt!

Si vous activez le «mode de redémarrage aprés coupure momentanée de lalimentation» (code de fonctionF14 = 4 ou 5), le
variateur de vitesse redémarre alors automatiquement le moteur lorsque l'alimentation est rétabie.

(Concevez les machines ou léquipement de maniere & assurer la sécurité du personnel aprés le redémarrage.)

Assure z-vous d'avoir lu et compris le manuel dutilisation avant de programmer le variateur, car des erreurs de paramétrage
peuvent endommager le moteur ou les machines.

Risque d’accident ou de blessure!

Ne touchez pas les bornes du variateur de vitesse pendant que celuici est sous tension, méme sl est en mode darrét.

Risque de décharge électrique!

MATTENTION

Ne mettez pas le circuit principal (interrupteur) sous alimentation ou ne coupez pas laimentation du circuit principal dans le
but de démarrer ou darréter le variateur de vitesse.
Risque de panne!

Ne touchez pas le refroidisseur et la résistance de freinage parce ceux-ci deviemnent trés chauds.
Risque de brdlures!
Avant de régler la vitesse (fréquence) du variateur, vérifiez les spécifications des machines.

La fonction de freinage du variateur de vitesse ne fournit pas de moyens de fixation mécanig ues.
Risque de blessures!

Maintenance, inspe ction et remplacement de piéces

M AVERTISSEMENT

Coupez lalimentation et attendez au moins cing minutes avant de commencer les travaux dinspection. De plus, vérifiez que
lafficheur DEL est éteint, et contrOlez que la tension du bus courant continu entre les bornes P (+) et N (-) est inférieure a
25V cc.

Risque de décharge électrique!

Lentretien, linspection et le remplacement de piéces ne devraient étre effectués que par des personnes qualifi ées .

Retirez votre montre, vos bagues et tout objet métalique avant de commencer ces travaux.

Nutilise z que des outils isdés.

Risque de décharge électrique ou de blessure!

Elimination

MATTENTION

Los de [léimination du variateur de vitesse, considére z celui-ci comme un déchet ind ustriel.
Risque de blessure!

Autres mesures

M AVERTISSEMENT

Nessayez jamais de modifier le variateur de vitesse.
Risque de décharge électrique ou de blessure!




Précautions d’utilisation

Entrain ement
d'un moteur
400 V a usage

général

Des défauts disolation peuvent apparaitre dans un moteur de 400V a usage généra, lorsquil est
entrainé avec un variateur de vitesse utiisant des cables extrémement longs. Utiisez un filtre de
circuit de sortie (OFL) si nécessaire apres vérification aupres du fabricant du moteur.

Caracté ristiq ues
du couple et
ékvation de

Lorsque le moteur a usage général fonctionne avec le variateur de vitesse, la température du
moteur est plus élevée que lorsque celuici fonctionne avec une alimentation électrique diecte.
Dans la plage de faible vitesse, leffet refroidissant est affaibi ce qui diminue le couple de sortie

température du moteur.
Dans les R R ] ] . }
moteurs & Lorsqu’'un moteur commandé par un variateur de vitesse est monté sur une machine, une
usage résonance peut étre provoquée par les fréquences natureles du systéme de machines.
général en Notez quun moteur & 2pdles fonctionnant a 60Hz ou plus peut provoquer une vibration
. ) anormale.
marche Vibration
* On recommande d’utiliser un couplage en caoutchouc ou un caouchouc résistant aux
vibrations.
* Utllisez la caractéristique de commande de saut de fréquence du variateur de vitesse pour
éviter la (les) zone(s) de fréquence de résonance.
Lors quun variateur de vitesse est utiisé avec un moteur a usage général, le niveau de bruit du
Br uit moteur est plus élevé que lorsque celuici fonctionne avec une aimentation électriq ue
commercidle. Augmentez la fréquence de découpage du variaeur de vitesse afin de rédure le
bruit. Le fonctionnement a 60Hz ou plus peut également conduire & un niveau de bruit plus élevé.
Moteurs a Si la fréquence de référence est fixée a 120 Hz ou plus pour entrainer un moteur a grande
grande vitesse w}gg,se, effectuez .au préalable u?e marche dessai de la combinaison variateur-moteur pour
vérifier que le fonctionnement est sar.
Moteurs Lorsquun variateur de vitesse entraine un moteur anti déflagrant, utilisez une combinaison
anti déflagrants moteur-variateur qui a été approuvée au préaable.
Ces moteurs ont un courant nomina plus élevé que les moteurs a usage général Sélectionnez
Moteurs un variateur de vitesse dont le courant de sortie nomina est plus élevé que celui du moteur.
Dans les submersibies et Ces moteurs different des moteurs & usage général dans leurs caractéris tiques thermiques. Fixez
mo'te.urs pompes ure faible valkeur pour la constante de temps thermique du moteur lors du réglage de la fonction
speciaux en électroniqu e the rmique .
marche
Pour les moteurs équipés de freins connectés en paraléle, lalimentation électrique pour le
freinage doit étre fournie par le circui primaire. Si laimentation électrique pour le freinage est
Moteurs a freins connectée au circut de sortie du variateur de vitesse, le frein ne fonctionnera pas.
N'utilisez pas de variateurs de vitesse pour les moteurs d'entrainement équipés de freins
connectés en série.
Moteurs a train Si le mécanisme de transmission de puissance utiise une bofite a vitesses ou un
d’en grenage conv ertisseur/ réducteur de vitesse lubrifiés a Ilhule, le fonctionnement continu a faible vitesse
peut alors entrainer une lubrification ins uffisante. Evitez un tel fonctionnement.
Moteurs Il est nécessaire de prendre des mesures spéciales adaptées a ce type de moteus. Contactez
synchro nes 6 &
Dans les y votre représentant IMO pour plus de détais.
moteurs . o x N . 5
L Les moteurs monophasés ne sont pas adaptés a lentrainement avec des variateurs a vitesse
spéciaux en . = ) .
marche Moteurs variable. Utiisez des moteurs triphasés.
monop has és Dans le cas dune alimentation monophasée du variateur, un moteur triphasé doit toujours étre
utiisé exclusivement pour les trois phases de sortie du variateur.
Utiisez le variateur de vitesse dans la plage de température ambiante allant de —-10°C a +50°C.
Conditions Le radiatewr de refroidssement et la résistance de freinage du variateur de vitesse peuvent
environ ne- Lieu s'échauffer sous c ertaines conditions de fonctionnement ; instalez le variateur de vitesse sur un
d'installati on &ri ini &
mental es matériau ininflammable c omme le métal.
Assure z-vous que le lieu d'installation satisfait aux condtions environnementales spécifié es dans
le chapitre 2, section 2.1 « environnement de fo nctionnement ».
) Afin de protéger le cablage, instalez dans le circut primare du variateur un dispositif de
Installation dun protection contre les courts-circuis (DPCC) recommandé ou un disposiif de protection contre les
DPCC ou courants résiduels (DPCR) / dispostif différentiel résiduel (DDR) (avec protection contre les
DPCR/DDR surintensités). Assurez-vous que le courant nomina du disposiif de protection est inférieur ou
égal au courant nominal reconmandé.
Si un contacteur magnétique (CM) est instalé dans le circut de sortie (secondaire) du variateur
Installation dun de vitesse pour connecter le moteur a une aimentation drecte ou dans un aure but, assurez-
Combinai - CM dars le vous que le variateur et le moteur sont complétement arréés avant de mettre en marche ou
son avec circ it d'arréterle CM.
des ) seco nd aire Ne pas installer de contactuers magnétiques avec suppresseur de derangements a la sortie du
ap pareils conv ertisseur “(circuit sec ondaire)”.
périphé-
riques Ne mettez pas en marche ou narrétez pas le contactewr magnétique (CM) dans le circuit primaire

Installation dun
CM dans le
circuit primaire

pus dune fois un disfonctionnement du variateur de vitesse alors

ap parafitre.

par heure, car pourrait

Si des mises en marche ou des arréts fréquents sont nécessaires pendant le fonctionnement du
moteur, utiisez les bornes externes [FWDJ]/[REV] ou la touche.




Protection du
moteur

La fonction thermigque électronique du variateur de vitesse peut protéger le moteur. Le niveau de
fonctionnement et le type de moteur (moteur & usage général, moteur & variateur de vitesse)
doivent étre fixés. Pour les moteurs a grande vitesse ou les moteurs refroidis a leau, fixez une
faible valeur de constante de temps thermigue et protégez le moteur.

Si vous connectez le relais thermique du moteur au moteur avec un cable long, un courant haute
fréquence peut traverser la capacité parasite des cables. Ceci peut entrainer un déclenchement
du relais & un courant inférieur a la valeur fixée pour le relis thermique. Si cela se produt,

diminuez la fréquence de découpage ou utiisez le filtre du circuit de sortie (OFL).

Discontinuité du
conden sateur de
puissanc e pour
corriger le
facteur de
puissance

Ne montez pas de condensateurs de puissance pour corriger le facteur de puissance dans le
circuit primaire du variateur de vitesse. (Utilisez linductance de lissage CC afin de corriger le
facteur de puissance du variateur de vitesse.) Ne connectez pas de condensateurs de puissance
pour corriger le facteur de puissance dans le circut de sortie (secondaire) du variateur de vitesse.
Un déclenchement de surintensité se produit alors, empéchant le moteur de fonctionner.

Discontinuité du

Combinai - paras urtens eu r Ne connectez pas de parasurtenseur au circut de sortie (secondaire) du variateur de vitesse.
son avec
des Réduction du Il est typiqguement recommandé d'utiliser un filtre et des cables de bindage pour satisfare a la
ap pareils bruit Directive CEM.
péri ph é-
riques Si un décle nchement de surtension apparait pendant larrét ou le fonctionnement a faible charg e
Mes ures contre du variateur de vitesse, on suppose que le courant de choc est généré par louverture/la
les courants de fermeture du condensateur de puissance pour la correction du facteur de puissance dans le
surtensions systeme élec trique.
* Connectez une inductance CC de lissage au variateur de vitesse.
Test au Lors du contrdle de la résistance disolation du variateur de vitesse, utlisez un méghommeétre
) . 500V et suvez les instructions contenues dans le manuel dinstruction FRENIC Muli (INR-S147-
mégohmmetre s X . X
1094 -E), chapitre 7, section 7.5 «test d’solation. »
Lon gueur du
cablage du Pour une commande a distance, lmitez la longueur du cablage entre le variateur de vitesse et le
circuit de boitier de l'opérateur a 20 m maximum, et utiisez une paire torsadée ouun cable bind é.
commande
Lon queur de Si un cable long est utiisé entre le variateur et le moteur, le variateur peut surchauffer ou se
A g déclencher a cause de la surintensité (courant haute fréquence traversant la capacité parasite)
cable entre le A . A PR 5 g
varateur et le dans les cables connectés aux phases. Assurez-vous que les cables sont inférieurs a 50m. Si
Raccor- cette longueur était dépassée, diminuez la fréquence de découpage ou montez un filtre de circuit
moteur .
dement de sortie (OFL).
Taille des cables Sélecti onne z dAes cables avec une capacité suffisante en vous référant a la valeur du courant ou a
la taile des céables rec ommand ée.
A Losque plusieurs variateurs de vitesse entrainent les moteurs, nutilisez pas un cablke
Type de cables . X
multicon ducteur pour connecter ces variateurs aux mote urs.
s Mettez le variateur de vitesse a la terre de maniére sécurisée en utiisant la borne de mise a la
Mise a la terre
terre.
Sélectionnez un variateur de vitesse suivant les classes nominales de moteurs appliquées et
Moteur a énumérées dans le tableau des spécifi cations standard pour variateurs de vite sse.
Sélecti on entraTnerr]e’nt a Losquun couple de démarrage élevé est nécessare ou lorsquune accékration ou une
de Ia_ 3 usage géneral décékration rapide est requise, sélectionnez un variateur de vitesse avec une capacié
capacne du supérieure d'une taile par rapport a la taile standard.
variateur
de vitesse Moteurs a Sélectionnez un variateur de vitesse qui satisfat a la condition suivante :
ent,rglnement Courant nominal du variateur de vitesse > courant nominal du moteur
spéciau x
Transport Lors du transport ou du stockage des variateurs de vitesse, suvez les procédures et choisissez des lieux qui satisfont

et stockage

aux conditions environnementales

énumérées dans le chapitre 1, section 13 «Transport» et section 1.4

« Environnement de stockage» du manuel dinstruction FRENIC Multi (INR-SI147-1094-E).




1.2 Conformité aux standards européens

Le marquage CE sur les produits IMO indique que ceux-ci satisfont aux conditions essentielles de la Directive de
compatibilité  électromagnétique (CEM) 89/336/CEE délivrée par le Conseil de la Communauté européenne ainsi
qu'a la Directive basse tension 73/23/CEE.

Les filtres CEM intégrés dans les variateurs de vitesse qui portent le marquage CE sont conformes aux directives
CEM. Les variateurs qui ne comportent pas de filtre CEM intégré peuvent étre conformes aux directives CEM a
condition qu'un filtre conforme CEM optionnel leur soit rajouté.

Les variateurs de vitesse a usage général sont sujets aux réglementations consignées par la Directive basse tension
de l'union européenne. IMO déclare que les variateurs de vitesse portant le mamuage CE sont conformes a la
Directive basse tension.

Les variateurs de vitesse de la gamme FRENIC Multi sont en accord avec les réglementations des directives du
conseil suivantes et de leurs amendements :

Directive CEM 89/336/CEE (compatibilité électromagnétique)
Directive Basse Tension 73/23/CEE (DBT)
Pour obtenir la conformité, les normes standard pertinentes qui suivent ont été prises en considération :
EN61800-3:2004
EN50178:1997



2. INSTALLATION MECANIQUE

2.1 Environnement de fonctionnement

Instalez le variateur de vitesse dans un environnement qui satisfait aux condtions requises énumérées dans le tableau 2.1.

Tableau 2.1 Condiions denvironnement requises

Elément Spécifications

Emplaceme | A lintérieur

Tableau 2.2 Facteurde correctondu courant
de

sortie enfonction de lakitude

ntdu site

Températur -10 a +50°C (remarque 1)

Facteur de correction
du courant de sortie

e ambiante Altit ude
Humidité 5 a 95% (sans condensation)
relative
inférieure @ 1000m 1.00

Atmosp hére | Le variateur devitesse ne doit pas étre

exposé a la poussiere, aux rayons directs du

sokei, a des gaz corrosifs, & des gaz 1000 @ 1500 m 0.97
inflammables, a des nuages dhuie, a la N

vapeur ou aux gouttes deau.(Remarque 2) 1500 a 2 000 m 0.95
L'atmosphére ne doit contenir quun faible 2000 4 2 500 m 0.91
niveau de sel

(0.01mg/cm? max. par an) 2500 a 3 000 m 0.88

Le variateur de vitesse ne doit pas étre sujet
a des changements de température
soudains qui causeraient la formation de

(Remarque 1) Lorsque les variateurs de vitesse sont montés coOte-
a-cote sans espace qui les sépare (usqua 55 kW), la température

cond ensation. ambiante doit se situer entre-10 et +40°C.
Altit ude 1000 m max. (remarq ue 3) (Remarque 2) Ninstallez pas le variateur de vitesse dans un
environnement susceptible de [Iexposer & des déchets, a la
Pression 86 a 106 kPa moisissure ou aux salissures. Ceci pourrait obstruer le radiateur de
at mosphériq refroidissement situ¢ dans le variateur. Si le variateur de vitsse doit
ue étre utilisé dans un tel environnement, installez -le dans le boitier de
votre systéme ou dans dautres récipients imperméables a la
Vibration 3 mm (ampltudemax.) 2 a9 Hzau plus po ussieére.
9,8 m/s’ 924 20Hz auplus v B ) ) . )
2 m/g 20 455 Hz au plus (Remarque 3) Sivous utlisez le variateur de vitesse a une altitude

1 mis 55 a 200 Hz au plus

2.2 Installation du variateur de vitesse
(1) Base de montage

La température du radiateur de refroidissement peut augmenter jusqua envion 90°C
pendant le fonctionnement du variateur de vitesse; le variateur doit donc étre monté
sur une base dont le matériau peut supporter de telles températures.

MAVERTISSEMENT

Installez le variateur de vitesse sur une base en métal ou en un autre matériau
ininflamma ble.

Risque d’incendie avec les autres matériaux!

2) Distances d’isoleme nt

Assure z-vous que les distances disdement minmum indiquées dans la figure 2.1 sont
conservées en permanence. En installant le variateur de vitesse dans le boitier de
votre systéme, attachez une attention particuiére a la ventilation dans le boitier, car le
température autour du variateur va tendre a augmenter. Ninstalez pas le variateur de
vitesse dans un petit boitier peu ventilé.

Top | ST

supérieure a 1000 m,
correction du courant de sortie, comme lindique le tableau 2.2.

vous devriez appliguer un facteur de

Figure 2.1 Direction de montage et
distances requises



n Lors du montage de deux varateurs ou plus

Une disposition horizontale est recommandée lorsque vous devez instaler plus de
deux variateurs de vitesse dans la méme unité ou dans le méme boitier. Sl est
nécessaire de superposer les variateurs, installez une plaque de séparation ou
léquivalent entre les variateurs, de manére a ce que la chaeur dégagée par un
variateur naffecte pas celu (ceux) du dessus. Tant que la température ambiante
reste inférieure a 40°C, des variateurs de vitesse peuvent étre montés les uns a coté
des autres sans espace (qui les sépare (seulement pour les variateurs avec une
capacité inférieure a 5.5kW.)

n Lors de I'emploi du refroidissement externe

Au moment de la lvraison, le varialeur est régé pour un montage a I'ntérieur de
votre équipement ou bofitier afin que le refroidissement soit compétement effectué a
l'intérieur .

Afin daméliorer efficacement le refroidissement, vous pouvez retirer le radiateur de
refroidis sement de léquipement ou du boitier (selon la figure 2.2) de maniere a

effectuer le refroidssement a la fois a lintérieur et a lextérieur (ceci est appelé

« refroidissement extérieur».)

Teporvad Beal
Dans le refroidissement extérieur, le radiateur de refroidissement qui dissipe environ mfﬁ “\I
70% de la chaeur totale (pertes totales) générée dans lar, est situé en dehors de ?_
l'équipement ou du bofitier. Par conséquent, beaucoup moins de chaleur est générée r
a lintérieur de léquipement ou du boftier. :-::'“
Pour profiter des avantages du refroidissement externe, vous devez utiiser |'option ;::1“:.-.1-:«
déquipement du refroidissement e xterne pour les variateurs de vitesse ayant une o Ut eid
capacité supérieure A 5.5 KkW. otz
Dans un environnement & forte humiditt ou & niveau élevé de poussiére fibreuse, ;:'!'_.:":m
nutiisez pas de refroidissement externe, car cela risque dentraver le radiateur de I_
refr oidis seme nt.
& Pour plus de détais, veullez vous référer au manuel de l'adaptateur de montage T— ;fqﬁ"”"'

pour linstallation du refroidissement externe "PB-F1/E1" (INR-S147-0880a).

Figure 2.2  Refroidissement externe

MATTENTION

Evitez de faire pénétrer du coton, des fibres de papier, des sciures de bds, de la poussiére, des copeaux de bos ou dautres
matériaux étrangers dans le variateur de vitesse. Evitez égaement toute accumulation de ces matiéres dans le refroidisseur.

Risque d’incendie ou d’accident!




3. RACCORDEMENT

Suivez la procédure cidessous (dans la description suivante, le variateur de vitesse a déa été instalé.)

3.1 Retrait du cache-bornes etdu couvercle du bornier du circuit principal

(1) Pour les variateurs ayant une capacité d’au plus 5,5 kW
T Pou retirer le cache-bornes, mettez vos doigts dans lafossette du cachebornes (indication « PULL »), et tirezla vers vous.

IH:I Pour retirer le cowercle du bornier du circuit principal, saisissez-en les extré mités gauche et drote avec les mains etfaites-le gisser
Vers vous.

Figure 3.1 Retrait des couvercles (pour les variateurs ayant une capacité d'au plus 5,5 kW)

(2) Pour les varateurs ayant une capacité de 55kW et de 7,5 kW

[T Ppouw retirer le cache-bones, desserrez d'abord les vis de fixation, mettez vos mans dans la fossette du cache-bornes (indication
« PULL »), et tirez-la alors vers vous.

@ Pour refirer le couvercle du bormier du circuit principal, mettez vos pouces sur les poignées du couvercle du bornier du circuit
principal, et enfoncez-les en le soutenant avec vos doigts (veuilez-vous référer a la figure 3.2).

Figure 3.2 Retrait des couvercles (pour les variateurs ayant une capacité de 55kW et de 7,5 kW)



i Lorsque vous montez le couvercle du bornier du circuit principal, ajustez-le selon le guide sur le variateur.

Lhake

Figure 3.3 Montage du couvercle du bornier du circuit principal
(pour les variateurs ayant une capacité de 55 kW et de 7,5 kW)

(3) Pour les varateurs ayant une capacité de 11kW et de 15kW

|I| Pour retirer le cache-bornes, desserrez d'abord les vis de fixation, mettez vos mains dans la fossette du cachebornes (indication
« PULL »), et tirez-la alors vers vous.

@1 Pour retirer le couvercle du bornier du circuit principal, saisissez les poignées sur ses deux coOtés et tirez-le.

Fia e Saaiien sia

Figure 3.4 Retrait des couvercles (our les variateurs ayant une capacité de 11kW et de 15 kW)

-a?"F_ Lorsque vous montez le couvercle du bornier du circut principal, ajustez-le selon le guide sur le variateur.

-l Tl Insérez le couvercle du bornier du circut principal en ajustant la partie indiquée «GUIDE » selon le guide sur le

variat eur.

E] Appuyez a lendroit o « PUSH » est indiqué afin d'accrocher le variateur de vitesse.

Figure 3.5 Montage du couvercle du bornier du circit principal
(pour les variateurs ayant une capacité de 11kW et de 15 kW)



3.2 Cablage des bornes du circuit principal et des bornes de mise a la terre
Le tableau 3.1 montre les bornes daimentation du circuit principal et les bornes de mise a la terre.

Tableau 3.1 Symbdes, noms et fonctions des bornes d'alimentation du circuit principal

Symbole Nom Fonctio ns
LVYR, L2S, L3T |Entrées Connecter les lignes électriques dentrée triphasée ou les lignes électriques dentrée monophasée
ou L1/L, L2/N d’aliment ation
principale
UV, w Sorties du Connecter un moteur triphasé.
variateur de
vitesse
P1, P(+) Connexion d'une Connecter une inductance CC de lissage (DCRE) en option pour améliorer le facteur de puissance.
inductance CC de
liss age
P(+), DB Résistance de Connecter une résistance de freinage par injection d'un courant continu en option.
freinage par

inection d'un
courant continu

P(+), N(-) Bus courant Connectez un bus courant continu dautres variateurs de vitesse. Un convertisseur régénérate ur
continu optionnel peut également étre connecté a ces bornes.

_ﬁe Mise a laterre pour | Bornes de mise a la terre pour le chassis du variateur (ou baditier) et le moteur. Mettez a la terre lune
le variateur et le des bornes et connectez la borne de mise a la terre du moteur. Les variateurs disposent d’'une paire
mote ur de bornes demise a la terre qui fonctionnent de maniere équivaente.

3.3 Cablage pour lesbornes du circuit de commande

Le tableau 3.2 énumére les symbols, noms et fonctions des bornes du circut de commande. Le cablage des bornes du circuit de
commande différe selon le paramétrage des codes de fonctions qui refléte lutiisation du variateur de vitesse. Routez le cablage
proprement afin de réduire linfluence du bruit.

Tableau 3.2 Symboes, noms et fonctions des bones du circut de commande

E‘é c
ﬁ% Sy mbole Nom Fonctio ns
6 (s}
[13] Alimenta- | Alimentation électrique (+10 V..) pour le potentiométre de commande de fréquence
tion (potentiomeétre : 1 a 5kw)
électrique | Le potentiométre de calibre 1/2W ou plus doit étre connecté.
pour le
potentio-
métre
[12] Réglage (1) La fréquence est commandée en fonction de la tension d'entrée anaogique externe.
analogi- * 0a+10 V../0 a+100% (fo nctionnement n ormal)
que e +10 & 0V../0 a+100% (fo nctionnement inverse)
entrée de . . 3 )
tension (2) Signal de réglage des entrées (valeur de commande PID) ou signa de retour.
(3) Utilisée comme réglage auxiliaire suppémentaire pour des réglages de fréquences variées.
« Impédance den trée: 22kW
« La valeur maximum de lentrée est +15 V.. ; cependant, le courant supérieura
2 +10 V.. est traité comme+10 V...
=3 Remarque: L'entrée dune tension anaogique bipdaire (0 a+10 V..) & la bone [12] nécessite que le code de
[=2]
o fonction C35 soit fixé a «0.»
<
& |[c1] Réglage (1) La fréquenceest commandée en fonction du courant dentrée analogique externe.
@ analogi- « 4 3a20mA CC/O a 100 % (fonctionnement norm al)
E que « 204 4mA CC/0 a 100 % (fonctionnement inverse)
entrée [de (2) Signal de réglage des entrées (valeur de commande PID) ou signa de retour.
couran
. (3) Utiisée comme réglage auxiliaire suppémentaire pour des régages de fréquences variées.
(fonction . , A
c1) « Impédance den trée: 250W
« La valeur maximum de lentrée est +30 mA..; cependant, le courant supérieur & +20 mA..est traitt comme
+20 MAcc.
Réglage (1) La fréquence est commandée en fonction de la tension d'entrée anaogique externe.
analogi- * 04 +10V../0 a +100 % (fonctionnement normal)
que e +10 a 0V../0 a +100 % (fonctionnement inverse)
entreet dey (2) Signal de régage des entrées (valeur de commande PID) ou signa de retour.
couran
. (3) Utilisée comme réglage auxiliare suppémentaire pour des régages de fréquences variées.
(fonction . , A
v2) * Impédance dentrée: 22kW

* La valur maximum de lentrée est +15 V.. ; cependant, la tension supérieure a +10 V.. est traitée comme
+10 V...




Classifi-
cation

E ntrée analo gique

Symbole Nom Fonctio ns
Entrée dg (1) Connecte une
la thermis{ thermistance PTC
tance PTC (coefficient de
(fonction tem pérature positive)
PTC) pour protéger le
moteur. La figure
indiquée ci-dessous
ilustre leschéma du
circuit interne. Il faut
changer la donnée du
code de fonction H26 Figure 3.6 Schéma du circuit interne
pour utiliser la
thermista nce PTC.
La fonction C1, la fonction V2 ou la fonction PTC peuvent étre attribuées a la borne [C1]. Ceci nécessite de régdler le contact de
gissement sur le PCB d'nterface et de corfigurer le code de fonction associé. Pour plus de détais, veulez vous référer a la
section 3.5 «réglage des contacts de glissement»
[11] Borne Borne commune pour les signaux dentrées/sorties analogiques ([13], [12], [C1] et [FM])
commune | jsoée des bornes [CM] et [CMY].
analogi-
que
EC
%% Symbole Nom Fonctio ns
GU
-"':i_ g Comme des signaux analogiques de faible ampliude sont utilisés, ces signaux sont particuiérement sensbles aux brits
o externes. Utiisez pour le routage le cablage le plus court possible (jusqua 20m) et utiisez des cables bindés. En principe,

mettez a la terre la gaine blindée des cables; si les effets des bruits externes induits sont considérables, la comnexion a la
borne [11] peut étre efficace. Comme le montre la figue 3.7, mettez a la terre la terminaison simple du bindage pour
améliorer leffet de blindage.

Utiisez un relais double contact pour les signaux de faible amplitude, si le relais est utiisé dans le circuit de commande. Ne
connectez pas de contact derelais a la borne [11].

Lorsque le variateur de vitesse est connecté a un dispositif externe qui génere le signa analogique, un dysfonctionnement
peut étre causé par un bruit électrique provenant du variateur de vitesse. Si cela se produit, connectez un anneau en ferrite
(un anneau torique ou léquivalent) au dispositif qui génére le signal analogique et/ou connectez un condensateur ayant de
bonnes caractéristiques de coupure pour les hautes fréquences entre les cables de signaux de commande comme lindique
la figure 2.14.

Nappiiquez pas une tension supérieure a +7.5V .. a la bone [C1l] lorsque vous attribuez celeci a la fonction C1 Cela
pourrait endommager le circuit de commande interre.
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Figure 3.7 Connexion du cable bindé Figure 3.8 Exemple dune réduction du bruit électrique




%5 _
&= | Symbole Nom Fonctio ns
6(.)
[X1] Entrée (1) Les différents signaux tels que le débrayage jusqua larrét, lalarme dun équipement externe, et les commandes
logique 1 de présékection de fréquence, peuvent étre attribués aux bornes [X1] & [X5], [FWD] et [REV] en paramétrant les
- codes de fonction a , el . Pour plus de détails, velilez vous référer au chapitre 6, section 6.
des de fi ion EOL a EO5 E98, et E99. Pi lus de détails ill éfé hapire 6 ti 6.1
[x2] I%gti;}: , «tableau des codes de fonction. »
(2) Le mode dentrée, c'est-a-dire sink/source, est modifiable en utiisant le contact de glissement interne. (veuilez
[X3] Entrée vous référer a la section 3.5 «régage des contacts de glissement »).
logicque 3 | (3) commute la valeur logique (1/0) pour létat ONJOFF des bornes [X1] a [X5], [FWD] ou [REV]. Si la valeu logigue
- pour l'état e la bone est ans le systtme de logique normake, par exemple, l'état est ans le
Ié ON de la b X1 1d I e de logk le le, I'é OFF 1d I
x4l I%gli;i: 2 systeme de logique négative, et vice-versa.
X5] Ent e 4) Le systeme de logique négative ne s’applique jamais aux bornes attribuées pour FW Det REV.
logigue 5
[FWD] Comma n-| (Spécifications du circuit d’e ntrée —
de dd logique) Elé ment Min. Max.
marche - Tension delniveau ON oV 2V
avant _‘ L M v fonc tionnen't
REV] p— oS P —| (SINK) niveau OF F 2v|2rv
de dg L Tension deniveau ON 22V |21V
marc he CHT— PO fonc tionnent -
arriere = — (SOURC E) niveau OFF ov 2V
s L= Cour ant de fonctionnement pour ON 2,5
e (la tension d'entrée est a 0V) mA 5 mA
L P
; 1 _—
;’-\.-In:l‘:;.:,-\. PTTT Courant de fuit admissible pour OFF 0.5 mA
. n
L]
Figure 3.9 Circuit d'entrée logique
[PLC] Puissance | Connecte laimentation électrique du signal de sortie de I'API.
du signal| (tension nominale : +24 V.. (maximum 50 mA..): Plage admissible: +22 a +27 V..)
AR Cette borne alimente également lensemble des c1rcuns connectes aux bornts de soma transstor [Yl] et [Y2]
Vetilez vous référer a la section « borpe 115! uisio 2
sortie relais » dans cette section pour plus de de(alls
(<]
3 |icm] ?grrrnﬁune Deux bornes communes pour les bones de signal dentrée logique
= logique Ces bornes sont électriquement isdées des bornes [11] et [CMY].
@ .-a-"': _Eﬂ n Utiiser un contact de relais pour connecter oudéconnecter [X1], [X2], [X3], [X4], [X5], [FWD], ou [REV]
E T La figue 3.10 montre deux exemples dun circuit qui utiise un contact de relais pour connecter les entrées de signa de

commande [X1], [X2], [X3], [X4], [X5], [FWD], ou[REV].

tandis qui est en position SOURCE dans le circuit (b)

Remarque: Utiisez un relais trés fiable pour configurer ce type de circuit.
(Produit recomma ndé : modele de relais de comma nde HH54PW)

Dans le circuit (a), le contact de glissement SW1 est en position SINK,

*Famrerwl st e v e
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(a) avec le contact sur la position SOURCE
Configuration de circuit utiisant un contact relais

(a) avec le contact sur la position SINK
Figure 3.10

n Utiliser un automate programmable industriel (API) pour connecter ou déconnecter [X1], [X2],
[REV]

La figure 3.11 montre deux exemples dun circuit qui utiise un automate programmable industriel (API) pour connecter les

entrées de signal de commande [X1], [X2], [X3], [X4], [X5], [FWD], ou [REV]. Dans le circuit (a), le contact de glissement

SW1 est en position SINK, tands qui est en position SOURCE dans le circuit (b)

Dans le circuit (a) cidessous, la fermeture ou louverture du circuit du colecteur douverture du transistor

utiisant une almentation électrique externe connecte ou déconnecte le signal de commande [X1], [X2], [X3],

[FWD], ou [REV]. Si vous utiisez ce type de circuit, observez ce qui sui :

- Connectez le pdle + de laimentation électrique externe (qui devrait étre isolée de la puissance de I'API) a la borne [PLC]
du variateur de vitesse.

- Ne connectez pas la bome_ [CM] du variateur de vite'_sse a la borne commune de IAPI.

[X3], [X4], [X5], [FWD],

dans IAPI en
[x4], [X5],

= = - e
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(a) avec le contact sur la position SINK (a) avec le contact sur la position SOURCE
Figure 3.11 Configuration du circuit en utilisant un API
& Pour plus de détais relatifs au réglage du contact de gissement, veuilez vous référer a la section 3.5 «réglage des contacts de

glissement »




Classifi-
cation

Sy mbole Nom Fonctio ns
[FM] Gestion analo-gique Le signa du moniteur pour la tension continue analogique (0 a +10V) est affiché. Vous
(Fonction F MA) pquvez sélectionner la fonctlor} FMA avec le co_ntact de glissement SW6 sur le PCB
d’interface et changer la donnée du code de fonction F29.
Vous pouvez égaement sélectionner les fonctions de signaux suivantes avec le code de
fonction F31.
» Fréquence de sortie 1 (avant la compensation de glissement)
] « Fréquence de sortie 2 (aprés la compensationde glissement)
g » Courant de sortie « Tension de sortie « Couple de sortie
% * Facteur de charge « Puissance dentrée < Valeur de retour PID (PV)
s « Valeur de retour PG« Tension du bus courant continu « Sortie anaogique
2 univers ele
(‘/3) « Sortie analogique u niveselle « Sortie du moteur « Calbration
e Commande de procédé PID (SV) « Sortie du procédé PID (MV)
* |Impédance dentrée du dispositif exterre :
5 kWmin. (0 & +10V .. en sortie)
* Pendant que la borne génere 0 a +10 V.., ele est capable dentrainer jusqua deux
appareis de mesure avec une impédance de 10 kW.
(plage de gain ajustable: 0a 300%)
Gestion des impulsions Le signal dimpulkions est généré. Vous pouvez sélectionner la fonction FMP avec le
(Fonction FMP) contgct de glissenent SW6 sur le PCB dinterface et changer la donnée du code de
fonction F29.
Vous pouvez égaement sélectionner les fonctions de signaux suivantes avec le code de
fonction F31.
* Impédance dentrée du dispositif externe : 5kW min.
* Cycle dimpulkions: Approx. 50%
Tau x d'impulsions : 25a 6000 i/s
Forme donde de la tension
« Forme donde de la sortie dimpulkions
2
o
o : NIk
=] Erd:d )
= —
.E Tziwmm
-% « Circut de sortie FM
o
[%2) B ——
4o |Fs
1 Bl g
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TI"I
[11] Borne commune analogique Deux bornes communes pour les bornes de signa dentrée et de sortie anaogique

Ces bhornes sont électriquement isoées des bornes [CM] et [CMY].




Classifi-
cation

Symbole

Fonctio ns

Sortiedu transistor

[v1]

Sortie transistor 1

[v2]

Sortie transistor 2

(1) Différents signaux comme le piotage du variateur de vitesse, larrivée de vitesse/fréq.
et lavertissement précoce de surcharge peuvent étre attribués a lune des bones
[Y1] et [Y2], en paramétrant les codes de fonctions E20 et E21. Pour plus de détalis,
vetilez vous référer au chapitre 6, section 6.1 «tableau des codes de fonctions. »

(2) Commute la valeur logique (1/0) pour les états ON/OFF des bornes entre [Y1], [YZ2],
et [CMY]. Si la valeu logique pour Iétat ON entre [Y1], [Y2], et [CMY] est 1 dans le
systtme de logique normale, par exemple, létat OFF est 1 dans le systeme de
logique négative, et vice-versa.

(Spécification du circlit de sortie transistor)

1 ol oo e

[ f—— Elément Max.
P ) .=

. nivea u
Tensio n 3V
de ON

11
it LT3
......... g Ak T '5;? onction ng nivea u
. T'nu-" ment 27V
1

23l

OFF

Courant max. du

50 mA
moteur pour ON m

Figure 3.12 Circuit de sortie transistor Courant de fuite

pour OFF

La figure 3.13 montre des exemples de connexion entre le circlit de commande et un
APL.

o » Lorsqu’une sortie transistor entraine un relais de commande, connectez
EH'WE une diode absorbant les chocs entre les bornes de la bobine du relais.
® Lorsqu'un équipement ou un dispositif connecté & une sortie transistor dait
étre alimenté avec une puissance continue, fournissez la puissance
(+24 V..: plage admissible : +22 a +27 V.., 50mA max.) via la borne
[PLC]. Dans ce cas, courtcirclitez entre les bornes [CMY] et [CM].

0,1 mA

[cMY]

Sortie transigor commune

Borne commune pour les bornes de signal de sortie transistor
Cette borne est électriquement isoée des bornes [CM] et [11].

"FEA:I_'E-EI n Auto mate programmable industriel (API) connecté & la borne [Y1] ou [Y2]

- La figure 3.13 montre deux exemples de connexion de circtit entre la sortie transistor du circuit de commande du
variateur de vitesse et un APl. Dans lexemple (a), le circlit dentrée de I'API sert de colecteur (SINK) pour la sortie du
circuit de commande, tandis que dans l'exemple (b), il sertde source (SOURCE) pour la sortie.

s T

o Grode | | py——r
- e = I y
T g e
-
o

(a) API utiisé comme SINK (b) API utiisé comme SOURCE

Figure 3.13 Connexion d’'un APl au circuit de commande




=
0.8 S i
c= y mbole Nom Fonctio ns
o8
[B30A/B/ C] |Sortie (1) Affiche un signal de contact (SPDT) lorsqu’une fonction de protection a été activée pour arréter le moteur.
relais de Caractéristique du contact :
@ I'alarme 250V.,, 0.3A, cosf =0.3, 48V, 0.5A
% (pour toute | (2) Tout signal de sortie attribué aux bornes [Y1] et [Y2] peut étre égakement attribué & ce contact rekis afin de
By erreur) lutiiser pour la sortie de signal.
S (3) La commutation de lasortie logique normale/négative est appicable aux deux modes de sorties de contacts
n suivants: “ele est fermée (excitée) entre les bornes [30A] et [30C] pour la sortie de signal ON (Active ON)" ou
"ouverte (non-excitée) entre les bornes [30A] et [30C] pour la sortie de signal ON (Active OFF)."
Conn ec- Conn ec- (1) Utiisé pour connecter le variateur de vitesse a la consde. Le variateur de vitesse aimente la consde par les
teur RI-45 lteur RJI-45 broches spécifiées ci-dessous. Le cable dextension utilisé pour le fonctionnement a distance utilise
bour la sta ndard également des cables connectés a ces broches pour aimenter la console.
console (2) Retirez la consoke du connecteur RJ-45 standard, et connectez le cable de communication RS485 pour
commander le variateur de vitesse via le PC ou APl (Automate progranmable industriel.) Vedilez vous
référer a la section 3.5 «régage des contacts de glissement» pour le régage de la résistance de
te rminaison.
o= A5 I
S |
8
I
= ]
>
E ]
c J
o
(8]
RLEY pirwmdlr
o
Figure 3.14 Connecteur RJ-45 et attribution de ses broches*
* Les broches 1, 2, 7, et 8 sont exclusivement attribuées aux lignes électriques pour la console standard et
pour la consde mulkifonctions; n'utilisez donc pas ces broches pour un autre équipement.
F o~ * Routez le cablage des bornes du circuit de commande aussi loin que possible du cablage du circuit principal. Sinon, le bruit électrique
-.\__IH'WE peut causer des dysfonctionnements.
* Fixez les cables du circuit de commande dans le variateur de vitesse, afin de les tenir élignés des parties actives du circit principa
(tel que le bornier du circuit principal.)
« Lattribution de la broche du connecteur RJ-45 sur b gamme VXR est différente de cele de la gamme FVR-E11S. Ne connectez pas a
la console de la ganme FVR-E11S de variateurs de vitesse. Cela pourrait endommager le circuit de commande interne.
'Q:Ei;'ﬁ'ue Montage du circuit imprimé d’interface (PCB d'interface)
e +« Normalement, vous ne devez pas changer le PCB dinterface. Cependant, dans le cas ou vous retirez le PCB dinterface, assurez-

vous, lors de sa réinstallation, de monter le PCB dinterface en insérant les crochets quil comporte dans le variateur jusqua ce que
vous entendiez un clic.

Intarfece
e hreanl
imprime
R
el

PR
Figure 3.15 Montage du circtit imprimé dinterface (PCB d'interface)



3.4 Schéma de raccordement
Le schéma ci-dessous montre un exemple de connexion de base pour pioter le variateur de vitesse avec les bornes externes.
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(Remarque 1) Lors de la connexion d'une inductance CC de lissage (DCR) en option, retirez le cavalier des bornes [P1] and [P(+)].

(Remarque 2) Afin de protéger le cablage, installez dans le circlit primare du variateur un dispositif de protection contre les courts-
circlits (DPCC) recommandé ou un dispositif différentiel résiduel (DDR) (avec fonction de protection contre les
surintensités). A ce moment, assurez-vous que la capacité du dispositif de protection est inférieure ou égale a la capacité

recommandée.

(Remarque 3) Lorsque c'est nécessaire, instalez un contacteur magn étique (CM) pour chaque variateur afin de séparer le variateur de
I'dimentation électrique, en dehors du DPCC ou du DDR.
Connectez un parasurtenseur en paraléle lors de linstallation d’'une bobine telle que le CM ou le soénoide a coté du

variatewr de vitesse.

(Remarque 4) La fonction THR peut étre utilisée pour attribuer le code « 9 » (alarme externe) a lune des bornes [X1] a [X5], [FWD] et
[REV] (code de fonction: EO1 a E05 E98 ou E99.)

(Remarque 5) La fréquence peut étre réglée en connectant un dispositif de réglage de fréquence (potentiometre externe) entre les bornes
[11], [12] et [13] au lieu d'entrer un signal de tension (0 & +10 V.., 0 a5 V.., oul a5V,.) entre les bornes [12] et [11].

(Remarque 6) Utiisez des paires de cables blindés ou torsadés pour les cables de signad de commande. Reliez les cables bindés a la
terre. Pour éviter un dysfonctionnement dd au bruit, gardez les cables du circtit de commande le plus loin possible des
cables du circuit principal (distance recom mandée: au moins 10 cm.) Ne les installez jamais dans la méme canalisation
pour cables. Siles cables du circuit de commande croisent les cables du circuit principal, assurez-vous quils sont bien

perpendiculaires les uns aux autres.



3.5 Réglage des contacts de glissement

M AVERTISSEMENT

Avant de changer les contacts, couper laimentation et attendez plus de cing minutes. Assurez-vous que l'afficheur DEL est éteint. De
plus, utilisez un multimétre ou un instrument similaire pour vous assurer que la tension du bus CC entre les bornes P (+) et N () s’est
abaissée audessous de la tension de sécurité (+25 Vcc).

II'' y a un risque d’électrocution si cet avertissement n'est pas respecté, car des charges électriques résiduelles peuvent
subsister dans le condensateur du bus CC méme aprés la coupure de l'alimentation.

n Réglage des contacts de glissement

La commutation des contacts de gissement situés dans le PCB de commande et dans le PCB dinterface vous permet de modifier le
mode opératoire des bornes de sorties analogiques, des bornes dE/S logiques, et des ports de communications. Les emplacements de
ces contacts sont indiqués dans la figure 2.22

Retirez le cac he-bornes et la console pour accéder aux contacts de gissement. Le tableau 3.3 présente la fonction de chaque contact de

glisseme nt.
& Pour plus de détais sur le retrait du cache-bornes, veulez vous référer a la section 3.1 «retrat du cache-bornes et du

cowercle du bornier du circuit principal. »

Tableau 3.3 Fonction de chaque contact de glissement

Contact de Fo nction
glisseme nt
liswi Commute le mode de service des bones dentrées logiques entre SINK (colecteur) et SOURCE (source.)

= Pou que les bornes dentrées logiques [X1] a [X5], [FWD] ou [REV] servent de colecteur actuel, mettez SW1

sur la position SINK. Pour que celes-ci servent de source actuele, mettez SW1 sur la positon SOURCE. Valeur

fixée en usine: SINK

IZlsw3 Ouvre et ferme la résistance de terminaison du port de communications RS-485 sur le variateur de vitesse.
* Mettez SW3 sur OFF pour connecter une console au variateur de vitesse. (Valeur fixée en usine)
= Si le variateur est connecté au réseau de communications RS-485 comme dispositif de terminaison, mettez

SW3 sur ON.

dlswe Commute le mode de sortie de la borne de sortie [FM] entre la tension analogique et la sortie dimpulsions.

Lorsque vous changez le régage de ce contact, modifiez également la donnée du code de fonction F29.

SW6 Donnée pour F29
Sortie de tension analogique (valeur fixée FMA 0
en usine)
Sortie d'impulsion s FMP 2

Elsw7 Commute la propriété de la borne dentrée [C1] pour C1, V2 ou PTC. Lorsque vous changez le régage de ce
SWs8 contact, modfiez également la donnée du code de fonction E59 et H26.
Donn ée Donn ée

SW7 SW8 pour pour
E59 H26

Réglage de la fréquence anaogique en courant
] . C1 OF F 0 0

(valeur fixée en usine)

Réglage de la fréquence anaogique en tension V2 OF F 1 0
Entrée de la thermistance PTC C1 ON 0 1




La figure 3.16 indique I'emplacement des contacts de glissement pour la configuration des bornes d'entrée/sortie.

Exemple de commuta tion
Zsws
OF F ON
Valeur
fixée en
usine
el
Fswe Tswi
SwW7 Sw8
FMA C1l OF F SOURCE
Valeur — - - r—
fixée en
o m m m W
FMP V2 ON | SINK
- -y - L

Figure 3.16 Emplacement des contacts de glissement




4. FONCTIONNEMENT VIA LA CONSOLE

Affic heur DEL

7 segments Indicateur s
DEL
Comme le montre la figure de droite, la console
consiste en un afficheur DEL a quatre chiffres, six
touches, et en cinq indicateurs DEL.
La consde vous permet de démarrer le moteur et de
o2 " 14 Tou dheProgran./
larréter, de surveiler létat de marche, et de passer Réiniidisaion T Toute
éinitial isation MARCHE
en mode menu. Dans le mode menu, vous pouvez %\LRCHE
configurer la valeur des codes de fo nctions, surveiller T "
ouc he Fonc tion/ L
les états des signaux dE/S, les informations de Don n ées Touche
. . . ARRET
maintenan ce et les informations d’alarme.
> e
plus vie moins vite
Afficheur DEL,
Elément touches, et Fonctio ns
indicateurs DEL
Afficheur DEL 7 segments a quatre chiffres qui affiche les points suivants, selon les modes opératoires.
Afficheur n En mode de marche: Informations relatives a I'état de marche (par ex., fréquence de sortie, courant et tension)
DEL nEn mode de programmation: menus, codes de fonctions et leurs valeurs
n En mode d'alarme: Code dalarme, qui identifie le facteur d'alarme si la fonction de protection est activée.
Touche program me/réintiaisation qui commute les modes opératoires du variateur de vitesse.
n En mode de marche : L'appui sur cette touche fait passer le variateur de vitesse en mode de programm ation.
= n En mode de programm ation : L'appui sur cette touche fait passer le variateur de vitesse en mode de marche.
n En mode d'alarme : L'appui sur cette touche aprés avor éiminé le facteur d'alarme fera passer le variateur de
vitesse en mode de marche.
Touche fonction/données qui fait passer le fonctionnement que vous souhaitez réaliser dans chague mode comme
suit :
Touches nEn mode de marche: L'appuisur cette touche commute linfformation a afficher qui concerne l'état du variateur
de e de vitesse (fréque nce de sortie (Hz), courant de sortie (A), tension de sortie (V), etc.)
fonctionn = nEn mode de programmation: Lappui sur cette touche affiche le code de fonction et fixe les valeus entrées
ement avec les touches L= et (wr.
n En mode d’aarme : l'appui sur cette touche affiche les détails du probleme indiqué par le code dalarme qui est
apparu sur lafficheur DEL
Furd Touche de MARCHE. Appuyez sur cette touche pour mettre le moteur en marche.
e Touche d’ARRET. Appuyez sur cette touche pour arréter le moteur.
o 7 Touches de défilement plus vite et moins vite, respectivement UP et DOWN. Appuyez sur ces touches pour
et sélectionner les options de réglage et pour modifier les valeurs des codes de fonctions affichées sur lafficheur DEL.
Afficheur DEL,
Elément touches, et Fonctio ns
indicateurs DEL
DEL %l saume lorsqu de d h le varateur de vi i
MARCHE me lorsqiune commande de marche pour le variateur de vitesse est active.
DEL de| Salume lorsque le variateur de vitesse est prét & fonctionner avec une commande de marche entrée par la touche
COMMANDE =4, (FO2 = 0, 2, ou 3). Dans les modes de programmation et dalarme, vous ne pouvez pas mettre le variater de
CONSOLE vitesse en marche, méme si lindicateur s’alume.
Indi . . . . S §
rsdsgfu Les 3 indicateurs DEL identifient lunit¢ des nombres affichés sur lafficheur DEL dans le mode de marche, par
Unité et combinaison détats alumés et éteints.
expresson du Unité: kW, A, Hz, tmin et m/mi
mode par les EEE R P EEE TR memmsm s e R Y TR TR LY LR
trois indicateurs Pendant que le variateur est en mode de programmation, N Hz
DELs les DEL de Hz et kW s’alument. OA
n kw




Frappe simultanée
La frappe simultanée signifie que deux touches sont pressées en méme temps. La série VXR supporte la frappe simutanée selon la liste
ci-dessous. Dans ce manuel, on désigne la frappe simutanée par le signe «+ » entre les touches.

(Par exemple, I'expression “touches ==+ =" signifie que l'on appuie sur la touche “™pendant que la touche i~< est maintenue enfonc ée.)

Mode de

. Fra simukanée utilisé pour :
fonctionnement ppe p

Mode de =+l touche s Modifier certaines valeurs des codes de fonctions (veuilez vous référer aux
program mation codes FOO, HO3, et H97 du chapitre 6 « CODES DE FONCTIONS .»)

f=e + Wl touche s

Passer au mode de programmation sans réinitialisation des alarmes qui

Mode dalarme = + s touche s .
apparaissent courammen t.

La série VXRcomprend les trois modes op ératoires suvants:
n Mode de marche : Ce mode vous permet dentrer les commandes marche/arré en fonctionnement normal. Vous pouvez égaement
surveiler létat de marche en temps réel.

n Mode de programmation : Ce mode vous permet de configurer les valeurs des codes de fonctions et de controler
différentes informations relatives a létat et & la maintenance du variateur de vitesse.

Nn Mode d alarme : Si ure condtion dalarme survient, le variateur de vitesse entre automatiquement en mode dalarme. Dans ce
mode, vous powez visudiser le code dalarme correspondant* sur lafficheur DEL ainsi que les informations
associées .

* Code dalarme: Il indique la cause de la condtion dalarme qui a déclenché ure fonction de protection. Référez-vous au chapitre 7

pour plus de détails.
« PROCEDURE DE DEPANNAGE. »



La figure 4.1 montre la transition d'état du variateur de vitesse entre ces trois modes opératoires.

Hurwirgg reada Pl cu i i iy
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P 1044 1
k“*-"\-\. Morem e e 5, Al ol s ik T i
'—’m;‘-\. -~

(*1) Le moniteur de vitesse vous permet de sélectionner celui que vous souhaiez a partir des sept ééments de contréle de vitesse en
utiisant le code de fonction E48.

(*2) Applicable seuement lorsque la commande PID est active (JO1 = 1, 2 ou 3).
(*3) L'écran dutemporisateur apparait seulement lorsque le fonctionnement du te mporisateur est activé avec le code de fonction C21.
(*4) Appicable seulement lorsque le menu complet est sélectionné (E52 = 2).

Figure 4.1 Transition entre les écrans de base en mode de fonctionnement individuel



5. MISEEN SERVICE RAPIDE

2.1.1 5.1 Travaux d’inspection et de préparation avant la mise en marche

(1) Veuillez vérifier que les cables d’alimentation sont connectés correctement aux bornes
d'entrées du variateur L1/R, L2/S et L3/T, que le moteur est connecté aux bornes du

variateur U, V et W et que les cables de mise a

bornes de mise a la terre.

a la terre sont connectés correctement aux

MAAVERTISSEME NT

Ne connectez pas les cables d'alimentation é lectrique aux bornes de sorties du variate ur U,
V, et W. Cela pourrait endommager le variateur lorsque vous le mettez sous tension.

Assure z-vous de connecter les cables de mise & la terre du variateur et du moteur aux
bornes de mise a la terre du variateur.

Risque de décharge électrique!

(2) Faites attention aux court-circuits entre les bornes, aux
parties actives dénudées et aux défauts de mise a la

terre.

Raccordement_des bornes du circuit_principal.

(3) Vérifiez que les bornes, les connecteurs et les vis ne
sont pas désserrés.

(4) Vérifiez que le moteur est séparé de I'équipement
mécanique.

(5) Fermez les contacts de maniéere a
ne démarre pas ou ne fonctionne pas de maniére el g e M BB -‘
erronée lorsqu’il est sous tension

i ) . ;:-—rn'u YT o Qqu
(6) Vérifiez que toutes les mesures de sécurité sont prises -i;sg&AI l Q|

contre I'emballement du systéme, par ex.,
protection particuliere pour empécher les gens

ce que le variateur | LRSS A

|,|.\__.

B L

d’approcher inopinément votre systeme électrique.

5.2 Réglage des valeurs des codes de fonctions

Configurez les valeurs des codes de fonctions suivants enfonction des caractéristiques du
moteur et des données propres a l'application. Pour le moteur, contrélez les valeurs nominales
inscrites sur la plaque signalétique.

Code Nom Descri ption
F 03 Fréguence maxmale
F 04 Fréquence de base Caractéristiques du moteur
F 05 Tension nominale
F 07 Temps d'accélération 1
F 08 Temps de décélération 1 , o L
Données propres a l'application
F 42 Sélection du mode de
commande
P 02 Capacité nominale du
mote ur

P 03 Courant nominal du mo teur Caractéristiques du moteur

Fréquence de glissement
P12 .

nominale du moteur




5.3 Mise en service rapide (autoadaptation)

Il est recommandé d’effectuer une procédure d’autoadaptation avant le premier démarrage du
moteur. Il y a deux modes d’autoadaptation : le mode d’autoadaptation 1 (statique) et le mode

d'autoadaptation 2 (dynamique).

Auto calibration mode 2 (P04 = 2): Lecourant a vide (fonction code PO06) et la fréquence
nominale de glissement (fonction code P12) sont mesurés comme P07 et PO08.
Si vous choisissez cette option, veuillez retirer la charge mécanique du moteur.

MAVERTISSEMENT

Le moteur va commencer a tourner si le mode d'autoadaptation 2 (P04=2) est sélectionné

Procédure d’autoad aptation

1. Mettez le variateur de vitesse sous tension.

2. Commutez le mode de fonctionnnement du mode a distance au mode local
(réglage FO2= 2o0u 3).

3. S'il existe des contacteurs entre le moteur et le variateur, veuillez les fermer

manuellement.

4, Réglez P04 a 1 (mode d'autoadaptation 1) ou P04 a 2 (mode d'autoadaptation 2),
appuyez sur FUNC/DATA et sur RUN (le flux de courant parcourant le bobinage
du moteur va générer un bruit.) L'autoadaptation prend quelques secondes avant
de se terminer automatiquement.

5. P07 et P08 vont étre mesurés (de méme que P06 et P12si le mode
d’autoadap tation 2a été sélectionné) et enregistrés automatiquement dans le
variateur de vitesse.

6. La procédure d'autoadaptation est terminée.

TEST DE MODE LOCAL

1. Fixez FO2 = 2 et F02 = 3 pour sélectionner le mode local (commande RUN
donnée par la console).

2. Mettez le variate ur sous tension et vérifiez que lindicateur DEL affiche 0.00 Hz
en clignotant.

3. Fixez une basse fréquence en utilisant les touches a fléches i~ i~ (vérifiez que

la nouvelle fréquence clignote déja sur lindicateur DEL.) Appuyez sur
PRG/RESET pendant une seconde pour déplacer le curseur sur lindicateur DEL.

4. Appuyez sur FUNC/DATA pour enregistrer la nouvelle fréquence sélectionnée.
5. Appuyez sur la touche RUN pour commencer a entrainer le moteur.
6. Appuyez la touche STOP pour arréter le moteur.

5.4 Fonctionnement

Aprés avoir confirmé que le v ariateur peut entrainer le moteur, couplez le moteur & la machine
et configurez les codes de fonctions nécessaires pour I'application. Selon les conditions propres
a l'application, d'autres réglages peuvent étre nécessaires tels que les temps d’accélération et
de décélération et les fonctions d'entrée/sortie logiques. Assurez-vous de régler correctement
les codes de fonctions importants.



6. CODES DE FONCTIONS ET E XEMPLES D’APPLIC ATION

6.1 Tableaux des codes de fonctions

Les codes de fonctions permettent de régler les variateurs de vitesse de la série VXR afin de

les ajuster aux exigences de votre systeme.

Les codes de fonctions sont classifiés selon neuf groupes: les fonctions fondamentales (codes

B),

les fonctions de bornes d’extension (codes E), les fonctions de commande de fréquence (codes

Q),

les parametres du moteur (codes P), les fonctions haute performance (codes H), les paramétres

du moteur 2 (codes A), les fonctions d'application (codes J) et les fonctions de liaison (codes vy).

Veuillez vous référer au manuel d’ utilisation du VXR pour de plus amples informations sur les codes de
fonctions du V XR.

Codes F: Fonctions fondamentales

Code

Nom

Plage deréglage

Réglage usine

FOO

Protection des données

0: Désactive la protection de
données et désactive la protection
de réf. de la fréquence numérique
1: Active la protection de
données et désactive la protection
de réf. de la fréquence numérique
2. Désactive la protection de
données et active la protection de
réf. de la fréquence numérique

3: Active la protection de
données et active la protection de
réf. de la fréquence numérique

FO1

Commande de fréquence 1

0: Active les touches a fleches
sur la console

1: Active I’entrée de tension sur
la borne [12] (0 a10Vcc)

2: Active I’entrée de courant sur
la borne [C1] (4 220 mAcc)

3: Somme des entrées de courant
et de tension aux bornes [12] et
[C1].

5: Active I’entrée de tension sur
la borne [V2] (0 & 10V¢c)

7: Active le contrdle de borne
externe (UP)/(DOWN)

11 : Carte DI en option

12 : Carte PG/SY en option




FO2

Méthode de fonctionnement

0: Active les touches
MARCHE/ARRET sur la
console.

(sens de rotation du moteur a
partir des bornes logiques
FWD/REV)

1: Active la borne externe FWD
ou REV

2: Active les touches
MARCHE/ARRET sur la console
(avant).

3: Active les touches
MARCHE/ARRET sur la console
(arriere)

FO3

Fréquence maximale

25,0 2 400,0 Hz

50,0 Hz

F04

Fréquence de base

25,0 2 400,0 Hz

50,0 Hz

FO5

Tension nominale a la

fréquence de base

0: Génere une tension
proportionnelle ala tension
d’entrée

80 2240 V : Génere une tension
commandée par I’AVR (série
200 Vca)

160 a 500 V : Génére une tension
commandée par I’AVR (série
400 Vca)

230V
400V

FO6

Tension de sortie maximale

80 a240 V : Génere une tension
commandée par I’AVR (série
200 Vca)

160 & 500 V : Génére une tension
commandée par I’AVR (série
400 Vca)

200V
400V

FO7

Temps d’accélération 1

0 a 3600 secondes ; remarque :
I’entrée de 0.00 annule le temps
d’accélération et nécessite un
démarrage externe en douceur.

6.0

FO8

Temps de décélération 1

0 a 3600 secondes ; remarque :
I’entrée de 0.00 annule le temps
de décélération et nécessite un
démarrage externe en douceur.

6.0

FO9

Surcouple

0 a 20 % (pourcentage de la
tension nominale a la fréquence
de base (F05)). Ce réglage est
effectif lorsque F37 =0, 1,3 ou 4

Dépend de la
capacité

F10

Relais
électronique de
surcharge
thermique pour le
moteur

Sélection des
caractéristiques
du moteur

1: Pour les moteurs a usage
général avec ventilateur intégré
2: Pour les moteurs entrainés par
variateurs ou pour les moteurs a
grande vitesse et a ventilation
forcée




F11

F12

Niveau ok .

de O.Q.desz:ctlvee _ 100 % du

détection 1 2 135% du courant nominal courant nominal
(courant d’entrainement continu

de . du moteur
admissible) du moteur

surcharge

Constant

e de

temps 0.5 a75.0 minutes 5.0

thermiqu

e




Code Nom Plage deréglage Reglage usine
F14 Mode de (Mode 0: Redémarrage désactivé
redémarrage aprés |sélection) | (déclenchement immédiat)
coupure 1: Redémarrage désactivé
momentanée (déclenchement apres
d’alimentation rétablissement de la tension
d’alimentation)
3. Reddmarrage activé (continue
de fonctionner, pour les charges
générales ou de grande inertie)
. o 0
4: Redémarrage active
(redémarrage a la fréquence a
laquelle la coupure de
I’alimentation s’est produite, pour
les charges générales)
5: Redémarrage activé
(redémarrage a la fréquence de
démarrage, pour une charge de
faible inertie)
F15 Limitation de Fort 0a400,0 Hz 70,0 Hz
F16 fréquence Faible 0a400,0 Hz 0,0 Hz
F18 Fréquence a l’origine
(commande de fréquence 1) 0.00 %
F20 Freinage par Frég. de
injection d’un démarrag |0,0 & 60 Hz 0,0Hz
courant continu e
F21 Niveau
de 0a 100 % 0%
freinage
F22 Temps de|0.00: désactivée 0 seconde
freinage [0.01 a30.0 secondes
F23 Fréquence de démarrage 0.1a60Hz 0.5 Hz
F24 (Temps de maintien)|0.01 a 10.00 s ’
F25 Fréquence d’arrét 0.1a60Hz 0,2Hz
F26 Bruit du moteur Fréquenc
¢ de 0.75 & 15 kHz 15 kHz
découpa
ge
F27 Tonalité [0: Niveau 0 (inactif)
1: Niveau 1 0
2: Niveau 2

3: Niveau 3




F29 Sortie analogique [Sélectio [0: Sortie de tension (0 & 10Vcc)
[FM] n du [FMA] 0
mo de 1: Sortie en impulsions (0 a 6000
i/s) [FMP]
F30 Ajuste
ment 04 300 % 100 %
tension
F31 Fonctio |Sélectionne I’'une des fonctions 0
n suivantes a surveiller :
0 : Fréquence de sortie 1 (avant
la compensation de glissement)
1 : Fréquence de sortie 2 (aprés
la compensation de glissement)
2 : Courant de sortie
3 : Tension de sortie
4 : Couple de sortie
R - Eactour de charae
F33 Sortie 25 a 6000 i/s (taux d’impulsions
d’impulsions pour une sortie a 100%) 1440
[FM].....(taux
d’impulsions)
F37 Sélection de la 0 : Charge de couple variable
charge / 1 : Charge de couple constante
Surcouple 2 : Surcouple automatique
automatique / 3 : Fonctionnement d’économie
Fonction nement d’énergie automatique
d’économie (Charge de couple variable
d’ énergie pendant ACC/DEC) 1
automatique 1 4 : Fonctionnement d’économie
d’énergie automatique (charge de
couple constant pendant
ACC/DEC)
5: Fonctionnement d’économie
d’énergie automatique (surcouple
Analogique automatique pendant ACC/DEC)
F39 Fréquence d’arrét 0.00 4 10.00 s analogique 0.00
F40 Limitation du 20 4200 999
Fa1 couple 1 (niveau de
limitation
pour
I’entraineme
nt) 204200
999 : désactivée 999
(niveau de
limitation

pour le




Code

No Plane derénlane Réglage usine
F42 Slection du 0 : Désactivée (commande V/f
mode de avec compensation de glissement
commande 1 inactive) 0
1 : Activée (commande
viactarialla dit connla dvinamionin)
F43 Limitation de Mode de|0: Désactivé (pas de limitation de
courant sélection [ courant active.)
1: activée a vitesse constante
(désactivée pendant I’accélération 0
et la décélération)
2: active pendant I’accélération et
a vitesse constante
F44 Niveau |20 a 200 % (la donnée est
mterpretee comme le cou_rant 200 %
nominal de sortie du variateur
correspondant & 100%)
F50 Relais (Capacité de |1 a 900kWs 999
électronique |décharge) 999 : désactivée
F51 de surcharge |[(perte 0.001 a50.000
thermique moyenne 0.000 : Appliqué pour étre inséré
pour la admissible) |dans la résistance de freinage
résistance de
freinage 0.000
Codes E: Fonctions de bornes d’extension

Code

Plage de réglage des données

Réglage usine

EO 1

EO02

E03

E04

E05

La sélection de la donnée du code de fonction attribue la fonction
correspondante aux bornes [X1] a [X5] comme indiqué ci-de s us.

0

-3 BN N o




2 (1002
3 (1003
4 (1004
6 (1006): Autorise le foncionnement a 3 cicuits

): Présélectiond'une Fréquence
):
):
):
7 (1007): Débrayage jusqua larrét
):
):
):
):

Présélecion dune fréquence
Sélection temps ACC/DEC

8 (1008): Réinitialiee I'alar me

9 (1009): Autoriss un décknchement d'alarme externe

10 (1010): Prét pour le réglage progressf

11 (1011): Commute les commandes de fréquence 2/1

12 (1012): Sélection moteur 2 /moteur 1

13 : Acivation du freinage par injection d'un courant
continu

14 (1014): Sélection de niveau de limitation du couple

17 (1017): UP (élévation de la fréquence de sortie)

18 (1018): DOWN (diminution de la fréquence de sortie)

19 (1019): Autorise I'écriture & partir de la console (donnée
mo difiable )

20 (1020): Annule la commande PID

21 (1021): Commute entre le fonctionnement normalinverse
24 (1024): Autorise la communication via linterface RS485 ou
le bus de terrain (option)

25 (1025): Entrée logique universelle

26 (1026): Actie la recherche automatique au

démarrage

27 (1027): Commutation PG / Hz

30 (1030): Force l'arrét

33 (1033): Réinitialie les composantes intégrale et différentielle
du PD

34 (1034): Maintien de la composante intégrale PD

2 (1042): Fin de course de controle de posiion

43 (1043): Commande démarre/réinitialise le contrdle de

po sition

44 (1044):Passage au mode de réception desimpulsions en
série

45 (1045): Entrer le mode de retour du contréle de postion
46 (1046): Ordre darrét a la surcharge

Le paramétrage de la valeur entre parentheses ( ) indiqué ck
dessus a une valeur supérieure a 1000 attribue une entrée en
logique négative a une bhome.

Remar que : Dans le cas de l'arrét THR, les données (1009) et
(1030) sont en logique normale, etles données « 9 »et « 30 »
sont en logique négative.

[LE]

[RT 2/RT 1]
[HLD]
[BX]
[RST]
[THR ]
[JOG]
[Hz2iHz1]
M2/M1]
[DCBRK]
[TL2ITLY)
uP]
[DOW N]
[WE-KP]

[HzPID]
[vs]

[U-D1]
[ST™]

[STOP]
[PIDRST]
[PIDHLD]

ILs]
[SR]
[SPR M]
[RTN]

E10 Temps d’accélération 2 0.00 a 3600

Remarque : I’entrée de 0.0 annule le temps d’accélération et nécessite un 10:0
E11 Temps de décélération 2 0.00 a 3600

Remarque : I’entrée de 0.00 annule le ©mps de décélération et nécessite un 10:0
E16 Limitationducouple 2 20 a 200 999

(niveau de limitation pour | 999 : désactivée

E17 I’e ntrainement) | 20 a 200

999 : Désact ivé e 999

(niveau de limitation pour le
freinage)




Code Nom Plage deréglage Réglage usine
E20 Fonction de borne Y1 La sélection de la donnée du code de foncion attribue la 0
E21 Fonction de borne Y2 foncion correspondante aux bornes [Y1] a [Y2] et [30A/B/C] 7
E27 Fonction de borne 30A/B/C comme indiqué cidessous . 99

(sortie relais)
0 (1000): Marche du variateur
1 (1001): Signal d'arrivée de fréquence [RUN]
2 (1002): Fréquencedét ecée [FAR]
3 (1003): Sous-tension détectée (variateur arrété) [FDT]
4 (1004): Polarité du couple détectée [LU]
5 (1005): Limitaton de la sortie du variateur de viesse [BID]
6 (1006): Redémarrage automatique aprés coupure loL]
momentané e de |'alimentation [IPF]
7 (1007): Avertissement précoce de surcharge du moteur
10 (1010): Variateur de vtesse prét a foncionner (oL)
21 (1021): Signal d'arrivée de fréquence 2 [RDY]
22 (1022): Limitaton de la sortie du variateur de viesse avec [FAR 2]
retard [loL2]
26 (1026): Réinitialisaion automatique [TRY ]
27 (1027): Sortie logique universelle [U-DO]
28 (1028): Avertissement précoce de surchauffe du radiateur de [OH]
re fro idi s men t
30 (1030): Alarme de durée d'utilisation [LIFE]
33 (1033): Perte de commande détectée [REF OFF]
35 (1035): Sortie du variateur de viesse actvée [RUN2]
36 (1036): Commande de prévention de surcharge [OLP]
37 (1037): Courantdétecté [ID]
38 (1038): Courantdétecté 2 [ID2]
42 (1042):Alarme PID [PID -ALM ]
49 (1049): Commutation au moteur 2 [SWM2]
57 (1057): Signal de freinage [BRKS]
76 (1076): Erreur signal PG [0T]
80 (1080): Dépasement de la postion darrét (surpasem ent) [TO]
81 (1081): Indicaton du temps total écoulé pendant un cycle de [PSET]
postionnement
82 (1082): Posiionnement terminé [ALM]
83 (1083): Erreur impulsions postion actuelle
99 (1099): Sortie d’alarme (pour toute alarme)
Le paramétrage supérieur a 1000 indiqué cidessous entre
parenthéses () attribue une entrée en logique négatie a une
hom e.
E29 Temps de retard d’arrivée de 0.01 a 10.0s
fréquence 0.10
E30 Arrivée de (Bande | 0.0 a 10.0Hz 25
frég uence d’hystérési s)
E31 Détection de Niveau de | 0.0 a 400.0
fréquence détection 50
(FDT)
E32 Bande | 0.0 a 400.0
J 1.0
d’hysté résis
E34 Ave rtisseme nt Niveau 0.00: désactivée 100% du co urant
précoce de Valeur du courant de 1% a 200% du courant nominal du variateur nominal du moteur
E35 surcharge/ détec | Temporisate ur | 0.01 a 600,00 secondes 10.00 s
tion de courant )
E37 Détection de Nivea u 0.00: desiccative 100% du courant
courant 2 Valeur du courant de 1% a 200% du courant nominal du variateur nominal dumoteur
E38 Temporisate ur | 0.01 a 600.00 10.00 s
E39 Coefficient du temps 0.000 & 9.999s 0.000
d’alimentation co nstant i
E40 Coefficient A d’affichage PID -999 a 0.00 a 9990 100
E41 Coefficient B d’affichage PID -999 a 0.00 a 9990 0.00
E42 Filter d’ affi chage DEL 0.0a 5.0 0.5
E43 Moniteur DEL | Sélection de 0: Vitese du mo niteur (sélectionné par E48.) 0
I’é1é ment 3: Courant de sortie
4: Tensionde sortie
8: Coup le calculé
9: Puissance d’entrée
10: Commande de processus PID (finale)
12: Valeur de retour PID
13: Tempo risateur
14: Sortie PID
15: Facteur de charge
16: Sortie du mo teur
21: Compte d’impulsions de position du courant (contrdle de position)
22: Compte d’impulsions de déviation de position (contrd le de position)
E45 Afficheur LCD |Sélection de 0: Etat de marche, sensde rotation et guide de fonctio nnement
(seuleme nt I’é1é ment 1: Histogramme pour fréquence de sortie, courant de sortie et couple calculé
avec la console 0
mul ti-

fonctio nnelle
TP -G1)




Code Nom Plage de réglage Réglage usine
E46 Sélection de la 0: Japonais
langue 1: Anglais
2: Allemand 1
3: Frangais
4: Espagno |
5: ltalien
E47 Contrd le du 0 (min.)a 10 (max.) 5
con traste
E48 Afficheur  |Fonction de vitesse | 0: Fréguence de sortie (avant la compensation de glisseme nt)
DEL de I'afficheur 1: Fréquence de sortie (aprés la compensation de glisement)
2: Fréquence de référence
3: Vitesse du moteur en t/min 0
4: Vitesse d’arbre de charge en t/min
5: Vitesse linéaire en m/min
6: Temps de vitesse d’alimentation co nstant
E50 C_oefﬁment pour indication de la 0.01 & 200.00 30.00
Vi tesse
E51 Coefficient daffichage pour 0.000: (annulation / réinitialisation)
Fent rée 0.001 a 9999 0.010
Donnée_en_watts-he ure s
E52 Console (menu mode 0: Mode d’éditionde la donnée du code de fonction (menus #0, #let #7)
d’a ffic hage ) 1: Mode de controle de la donnée du code de fonction (menus #2 et #7) 0
2: Mode de menu complet (menus#0 a #7)
ESS [Dcefll]mtlon du signal de borme 0 : Entrée de courant (fonction C1), 4 a 20 mA ¢ 0
(fonction C1V2) 1: Entrée de tension (fonction V2), 0 a +10 V¢c
EZ; aE:;Ir:Ziq e E:Zl]] La sélection de la donnée du code de fonction attribue _Ia _fo nctio_n g
correspondante aux bornes [12], [C1] et [V2] comme indiqué ci-dessous
E63 pour V2] . 0
(sélection 0: aucune
1: Commande de fréquence auxiliaire 1
de Ia' 2: Commande de fréguence auxiliaire 2
f?nctm n_ 3: Commande 1 de procédé PID
;iexte nsion 5: Valeur de retour PID
E65 Détection de perte de commande |0: décélere jusqu’a I'arrét
(fréquence de marche continue) |20 a 120 % 999
999: désactivée
E98 Fonction de borne[FW D] La sélection de la donnée du code de fonction attribue la fonction 98
Fonction de borne [REV] correspondante aux bornes [FWD] et [REV] comme indiqué ci-dessous.
E99 99




0 (1000):Présélecion d'une fréquence

1 (1001): Présélecion dune fréquence

2 (1002): Présélecton d'une fréquence

3 (1003): Présélecion d'une fréquence

4 (1004): Sélection temps ACC/DEC

6 (1006): Autorise le foncionnement & 3 cicuits
7 (1007): Débrayage jusqu'a l'arrét

8 (1008): Réinitialise I'alarme

9 (1009): Autorise un déckenchement d'alarme externe
10 (1010): Prét pour le réglage progressf
11 (1011): Commute les commandes de fréquence 2/1
12 (1012): Sélection moteur 2 /moteur 1
13 : Activation freinage par injecton d'un courant continu
14: (1014): Sélection de niveau de limiation du courant
17 (1017): UP (élévation de la fréquence de sortie)
18 (1018): DOW N (d iminution de la fréquence de sortie)
19 (1019): Autorise I'écriture & partir de la console (donnée
mo difiable )
20 (1020): Annule la commande PID
21 (1021): Commute entre le fonctionnement normalfinverse
24 (1024): Autorise la communication via linterface RS485 ou le
bus de terrain (option)
25 (1025): Entrée logique universelle
26 (1026): Active recherche automatique au demurrage
27 (1027): Commutation signal retour PG/ Hz
30 (1030): Force l'arrét
33 (1033): Réinitialiee les composantes intégrale et différ entielle
du PD
34 (1034): Maintien de la composante intégrale PD
42 (1042): Fin de course de controle de posiion
43 (1043): Commande démarre/réinitialise le contréle de
po sition
44 (1044):Passage au mode de réception desimpulsions en
série
45 (1045): Entrer le mode de retour du controle de postion
46 (1046): Ordre darrét par la surcharge
98 :Marche AVANT
99 :Marche ARRIERE

Le paramétrage supérieur a 1000 indiqué cidessous entre
parenthéses () attribue une entrée en logique négative a une
bome.

Remar que : Dansle cas de l'arrét THR, les données (1009) et
(1030) sont en logique normale et « 9 » et « 30 » sont en

log ique n égative.

[SS1]
[SS2]
[SS4]
[SS1]

[RT 2/RT 1]
[HLD]

[BX]
[RST]
[THR]
[JOG]
[Hz2Hz1]
[M2/M1]
[DCBRK]
[TL2/T 1]
[UP]
[DOW N]
[WE K P]

[HzPID]
[vs]
[LE]

u-DI1]
[STM]
[STOP]
[PID-RST]
[PID-HLD ]

[LS]
[SRR]
[SPR M]
RTN
[FWD]
[REV]




Codes C : Fonctions de commande de fréquence

Code Nom Plage de réglage des données Réglage usine
2.1.2 C Saut de fréquence 0,0 a 400,0Hz
01 1 0.0
C02 2 0.0
C03 3 0.0
C04 Band e d’hystérés is 0,0 a 30,0Hz 3.0
C05 Présélection de fréquence 1 0,00 & 400,00 Hz 0.00
C 06 2 0.00
C07 3 000
C08 4 0.00
C09 5 000
Cc10 6 0.00
Cl11 7 000
C12 8 000
C13 9 000
C14 10 000
C15 11 0.00
C16 12 0.00
c17 13 0.00
C18 14 000
C19 15 000
C20 Fréquence du réglage progressif 0.00 a 400.0 0.00
c21 Fonctio nnement Sélection du mode | 0 : désactivée 0
tem pori sate ur 1: acti vée
C30 Commande de fréquence 2 0 : Active les touchesa fleches surla console
1 : Active I’entrée de tension surla borne [12] (-10 & 10Vcc)
2 : Active I’entrée de courant sur la borne [C1] (4 a 20 mA)
3 : Somme des entréesde courant et de tension aux bornes [12] et
[C1]. 2
5: Active I’entrée de tension sur la borne [V2] (0 a 10Vcc)
7 : Active le controle de borne externe (UP)/(DOWN)
11 : Carte d’interface d’entrée logique (en option)
12 : Carte d’interface PG/SY (en option)
C31 Ajustement de I’entrée Offset | -5.0a 5.0 0.00
Cc32 analo gique pour [12] Gain | 0.00 & 200.00 100.0 %
C33 Constante de temps du filtre | 0.00 a 5.00 0.05
C34 Point de base du gain | 0.00 & 100.00 100.0 %
C35 Polarité | 0 : Bipo laire
. - 1
1: Unipo laire
C36 Ajustement de I’entrée Offset | -5.0a 5.0 0.0
C37 analo gique pour [C1] Gain | 0,00 a 200,00 % 100.0
C38 Constante de temps du filtre | 0.00 a 5.00 0.05
C39 Point de base du gain | 0.00 a 100.00 100.0
Cc41 Ajustement de [I’entrée Offset | -5.0a 5.0 0.0
Cc42 analo gique pour [V2] Gain | 0,00 a 200,00 % 100.0
C43 Constante de temps du filtre | 0.00 a 5.00 secondes 0.05
C44 Point de base du gain | 0.00 & 100.00 100.0
C50 Point de base a I'origine (commande de fréquence 1) 0.00 a 100.0 0.00
Point de base a I’origine )
C51 Polarisation pour Valeur de polarisation -100.00 a 100.00 0.00
C52 commande PID Point de référence de 0.00 a 100.00 0.00
polarisation )
C53 Sélection du fonctionnement normal/inverse 0: Fonctio nnement normal 0
(Commande de fréguence 1) 1: Fonctio nnement inverse




Codes P: Paramétres du moteur

1: caractéristiques du moteur 1 (moteurs modéles HP)
3: caractéristiques du moteur 3 (moteurs standard , série 6)
4: Autres mote urs

Code Nom Plage de réglage des données Réglage usine
P01 Mote ur N° des poles | 2a 22 4
P02 Capacité nominale | 0.01 a 30 (ou P99vaut 0, 3ou 4.) Capacité nominale du
0.01 a 30 (ou P99 vaut 1) mo te ur
P03 Courant nominal | 0.00 & 100 A Courant mominal du
mo teur standard
P04 Auto adaptation | 0: désactivée
1: activé (régler R1% et X% pendant que le moteur est a I’arrét.) 0
2: activé (régler R1% et X% pendant que le moteur est a I'arrét
et que le courant est & vide pendant la marche.)
P05 Mise au point en ligne | 0 : désactivée 0
1: acti vée =
P06 Courant a vide | 0.00 a 50.00 Courant nominal du
P07 R1 % | 0.00 a 50.00
mo teur standard
P08 X % ] 0.00 a 50.00
P09 Gain de compensation de | 0.0 a 200.0 100.0
glissement pour entrainement :
P10 Temps de réponse de | 0.01 a 10.00 0.50
compensation de glissement )
P11 Gain de compensation de | 0.0 a 200.0 100.0
glisement pour freinage )
P12 Fréquence de glisement | 0.00 a 15.00 Valeur nominale du
nominale mo teur standard
P99 Sélection du moteur | O: caractéristiques du moteur0 (moteurs standard , série 8)




Codes H : Fonctions haute performance

7: Inte rface RS485
8: Inte rface RS485
(opti on)

Interface RS485 (option)
Interface RS485 (option)

Interface RS485 (option)

Code Nom Plage de réglage des données Réglage usine
HO03 Initialisation des données 0: Désactive I’initialisation
1: Initialise toutes les données des codes de fonctions aux
valeurs fixées en usine. 0
2: Initialise les paramétres du moteur (moteur 1)
3: Initialise les parameétres du moteur (moteur 2)
HO04 Réinitial isatio n Nombre de fois 0: désactivée 0
automatiq ue 1a 10
HO05 Intervalle de 0.5 & 20.0 5.0
réinitial isatio n '
HO06 Commande MARCHE/ARRET du ventilateur de 0: Désactivée (toujours en fonctionnement) 0
refr oid issem ent 1: Activée (marche/arrét par co mmande)
HO7 Modéles d’accélération/de déc élération 0: linéaire
1: courbe S (faible) 0
2: courbe S (forte)
3: curvil ig ne
Ho08 Limitation dusens de rotation 0 : désactivée
1: Autorisée (rotationarriere inhibée) 0
2 : Autorisée (rotation avant inhibée)
HO09 Sélectionne les caractéristiques de démarrage 0: désactivée
(recherche auto matique) 1 : Activée (redémarrage apres coupure momentanée de
I'alimentation) 0
2 : Activée (au redémarrage apreés coupure mo mentanée de
I’alimentation et au démarrage normal)
H11 Mode de décélération 0: Décélération normale 0
1: Débrayage jusqu’a l'arrét
H12 Limitation de surintensité instantanée 0: désactivée 1
1: acti vée
H13 Mode de redémarrage Temps de redémarrage 0.1 a 10.0 Selonla capacité du variateur
H14 aprés coupure Chute de fréquence 0.00: Sélection du temps de décélération
mo mentanée de 0.01 a 100.0 999
Iali mentation 999 suit lacommande de limitationde courant
H16 Durée ad missible de 0.0 a 30.0 secondes
coup ure Mo mentanée 999: Le temps le plus long est automatiquement déterminé 999
d’alimentation par le variateur
H26 Thermistance PTC Sélection du mode 0: désactivée
1: activé (aprés la détection de PTC, le variateur déclenche 0
immédiatement et s'arréte avec I'affichage Oh4)
H27 Ni vea u 0.00 a 5.00 1.60
H28 Commande de chute de signal -60.0 a 0.0 0.0
H30 Fonction d’interface de co mmunication (sélection du Commande de Commande de marche
mode) fréguence
0: FO01/C30 F02
1: interface RS485 F02
2: F01/C30
3: interface RS485 RS485
4: Interface RS48 5 RS485
(opti on) 0
5: Inte rface RS485 | F02
(opti on)
6: F01/C30 Interfac e RS485




) ) oL

H42

Capacité du condensateur du
bus courant continu

Indication pour remplacer le
condensateur du bus courant
continu (0000 a FFFF:
hexadécimale)

H43

Durée de marche cumulée du

ventilateur de

refroidissement

Indication du temps de marche
cumulé du ventilateur de
refroidissement pour le

remp lacement

H44

Nombre de démarrages du

moteur 1

Indication du nombre de
démarrages cumulés

H45

Alarme simulée

0: désactivée

1: Activée (une fois que I'alarme
simulée apparait, la donnée
retourne automatiquement a Q)

H47

Capacité initiale du
condensateur de bus CC

Indication pour remplacer le
condensateur du bus courant
continu (0000 a FFFF:
hexadécimale)

Réglé a
I’envoi d’usine

H48

Temps de marche cumulé des

condensateurs
imprimé

sur le circuit

Indication pour remplacer les
condensateurs sur le circuit
imprimé (0000 a FFFF:
hexadécimale.) Réinitialisation
possible

H49

Mode de démarrage

(Temps de retard)

0.0 2a10,0 secondes

0.0

H50

H51

Modele V/f
non-linéaire

Fréquence

0.0: Annulation
0.1 a400,0 Hz

0.0

Tension

04240V : Génére une tension
commandée par I’AVR (série
200 Vcp)

0a500 V : Génére une tension
commandée par I’AVR (série
400 Vca)

H52

H53

Modeéle V/f
non-linéaire 2

Fréguence

0.0: Annulation
0,1 a400,0 Hz

Tension

0a240V : Génere une tension
commandée par I’AVR (série
200 Vca)

0a500V : Génere une tension
commandée par I’AVR (série
400 Vca)

H54

Temps
ACC/DEC

Fonctionneme
nt de réglage
progressif

0.00 a 3600

6.0

H56

Temps dedécélération pour

I’arrét forcé

0.00 a 3600

6.0

H61

Commande plus vite/moins vite

(UP/DOWN)

(Réglage de la fréquence

initiale)

0:0.0

1: Derniere valeur de commande
UP/DOWN sur le déclenchement
de la commande de marche

H63

Limiteur bas

Slection du
mode

0: Limitation par F16 (limitation de
fréquence : min.) et continue de
fonctionner

1: si la fréquence de sortie devient
inférieure a celle limitée par F16
(limitation de fréquence : min.),
decélére le moteur jusqu’a I’arrét.

H64

Fréquence de

limit atinn

0.0 (dépend de F16 (limitation de

haceanl)

frAnmiianera -







Codes A : Paramétres du moteur 2

Code Nom Plage de réglage des données Réglage usi ne
A01 Fréquence maximale 2 25 a 400.0 50
A02 Fréquence de base 2 25 a 400.0 50
A03 Tension nominale & la fréquence de base 2 0: Génere une tension proportionnelle a la tension d’entrée
80 a 240 : Génére une tension commandée par I’ AVR (série
200
de classe 200 V) 400
160 a 500 : Génere une tension commandée par I’AVR (série
de classe 400 V)
A04 Tension de sortie maximale 2 80 a 240 V : Génére une tension command ée par I’AVR
(série de classe 200 V) 200
160 a 500 V: Génere une tension commandée par '’AVR 400
(série de classe 400 V)
A05 Surcouple 2 0.0 a 20.0
(pourcentage en relation avec “A03: Tension nominale a la Selonla capacité du
fréquence de base 2 ») var iate ur
Re marq ue : Ce réglage est effectif lorsque A13 =0, 1, 3ou 4.
A06 Relais électro nique de surcharge thermique pour le 1: moteur a usage général avec ventilateur entrainé par arbre
moteur 2 2: Pour un moteur entrainé par variateur, un moteur non 1
(Sélection des caractéristiques du moteur) |ventilé ou un moteur a ventilateur alimenté séparément
A07 0.00 : désactivée .
1 a 135% du courant nominal (courant d’entrainem ent 100% du co urant nominal
(Niveau de détection de surcharge) | continu ad missible) du mo teur dumo teur
A08 0.5 a 75,0 min
(Constante de temps thermique) 5.0
A09 Freinage par injection d’un courant continu 2 0.0
(fréquence de début de freinage) | 0,0 a 60,0 Hz )
A10 (Niveau de freinage) [0 a 100% 0
All (Temps de freinage) |0.00 : désactivée 0.00
0.01 a 30.00s )
Al2 Fréquence de démarrage 2 0,01 a 60,0 Hz 0.0 5
A13 Sélection de la charge / 0: Charge de couple variable
Surco up le automatique / 1: Charge de couple constante
Fonctionnement d’économie d’énergie automatique 2 |2: Surcouple automatique
3: Fonctionnement d’économie d’énergie automatique
(couple variable pendant ACC/DEC) 1
4: Fonctionnement d’économie d’énergie automatique
(couple constant pendant ACC/DEC)
5: Fonctionnement d’économie d’énergie automatique
(surcouple automatique pendant ACC/DEC)
Al4 Sélection du mode de commande 2 0: Fonctionnement V/f avec compensation de glisement
inact ive
1: Fonctionnement vectoriel du couple dynamique
2: Fonctionnement V/f avec compensation de glisement 0
active
3: Fonctionnement V/f avec interface PG en option
4: Fonctionnement vectoriel de couple dynamique avec
interface PG en option
A15 Moteur 2 (Numérodes pdles) |2a 22 4
A16 (Capacité nominale) | 0.01 a 30,00 kW (ou A39vaut O, 3ou 4.) Capacité nominale du
0.01 a 30,00 HP (ou A39vaut 1) mo te ur
A17 (Courant nominal) | 0.00 a 100.0 valeur nominale du
mo teur standard
A18 (Mise au point automatique) |O: désactivée
1: activée (régler R1% et X% pendant que le moteur est a
I’arrét.) 0
2: activée (régler R1% et X% pendant que le moteur est a
I’arrét et que le courant est a vide pendant la marche.)
A19 (Mise au point en ligne) |0: désactivée 0
1: acti vée
A20 (Courant a vide) | 0,00 a 50,00A Valeur nominale du
mo teur standard
A2l (R1% ) | 0,00 & 50,00% Valeur nominale du
mo teur standard
A22 (X% ) | 0,00 a 50,00% Valeur nominale du
mo teur_standard
A23 (Gain de compensation de | 0,0 a 200,0% 100.0
glisement pour entral nement) i
A24 (Temps de réponse de |0.01 a 10.00s 050
compensation de glissement) )
A25 (Gain de compensation de | 0,0 a 200,0% 100.0

glissement pour freinage)




Code

Plage de réglage des données

Réglage usine

A26

(Fréquence de glisement
nominale)

0,00 a 15,0 Hz

Valeur nominale du mo teur
stand ar d

A39

Sélection dumoteur 2

: Caractéristiques du moteur 1 (moteurs modéles HP)

. Autres _mote urs

. Caractéristiques du moteur 0 (moteurs standard , série 8)

: Caractéristiques du moteur 3 (moteurs standard , série 6)

A40

Compensation de glisement 2
(conditionsde fonctionne ment)

old w » O

. Activée pendant ACC/DEC et activée a une fréquence
supérieure ou égale a la fréquence de base

1. Désactivée pendant ACC/DEC et activée a une fréquence

supérieure ou égale a la fréquence de base

2: Activée pendant ACC/DEC et désactivée a une fréquence

supérieure ou égale a la fréguence de base
3: Désactivée pendant ACC/DEC et désactivée a une
fréq uence supérieure ou égale a la fréquence de base

A4l

Fluctuation du courant de sortie
Gain d’amortisement pour le moteur 2

0.00 & 0.40

0.20

A45

Te mps de marche cumulé du moteur 2

Modifie ou réinitialise la donnée cumulée

A46

Nombre de démarrages du moteur 2

Indication du nombre de démarrages cumulés

Codes J: Fonctions d’application

Code Nom Plage de réglage des données Réglage usine
Jo1 Com mande Mode de sélection | 0: désactivée
PID 1: Activée (commande de procédé, fonctionnement normal) 0
2: Activée (commande de procédé, fonctionnement inverse)
3: Activée (commande par patin)
J02 Commande de processus a distance SV | 0: Active les touchesa fleches sur la console
1: Commande 1 de procédé PID 0
3: Active le contrdle de borne externe UP/DOWN
4: Commande via I'interface de co mmunications
J03 P (gain) | 0.000 a 30.000 0.100
J04 | (temps d’intégration) | 0.0 a 3600.0 0.0
J05 D (temps différentie ) | 0.00 a 600.0 0.00
J06 Filtre de retour | 0.0 a 900.0 0.5
J10 Enro ulement _anti- réinitial isation | 0 a 200 200
Ji1 Sélection de sortie d’alarme | 0: Alarme sur la mesure
1: Alarme surla mesure (avec maintien)
2: Alarme sur la mesure (avec verrouillage)
3: Alarme sur la mesure (avec maintien et verro uillage)
4: Alarme sur I’écart mesure- consigne 0
5: Alarme d’écart mesure —consigne (avec maintien)
6: Alarme d’écart mesure-consigne (avec verro uillage)
7: Alarme d’écart mesure- consigne (avec maintien et
verr o uilla ge)
J12 Limite haute d’alarme (AH) | -100% a 100% 100
J13 (Limite basse d’alarme (AL)) | -100% a 100% 0
J18 Limite haute de sortie du processus PID | -150% a 150% 999
999: Dépends du réglage de F15
J19 Limite basse de sortie du processus PID | -150% a 150% 999
999 : Dépends du réglage de F16
J56 (Filtre de commande de vitesse) | 0.00 a 5.00 0.10
J57 (Position de référence du patin) | -100% a 100% 0
J58 (largeur de détection de la déviationde la | 0: Désactive commutationPID co nstante 0
position du patin) | 1% a 100%
J59 P (gain) 2 | 0.000 a 30.00 0.100
J60 | (temps intégral) 2 | 0.0 & 3600.0s 0.0
J61 D (temps différentiel) 2 | 0,00 a 600.0s 0.0
J62 (Sélection de bloc de commande PID) | Bit 0: Pole de sortie du procédé PID
0= addition, 1= subtraction 0
Bit 1: PID sélection compensation du rapp ort de sortie
0 = commande de vitesse, 1 = rapport
J63 Arrét de surcharge 0: Couple 0
(Valeur de détection) | 1: Courant
J64 (niveau de détection) | 20 a 200% 100
J65 (Sélection du mode) | 0: désactivée
1: décélere jusqu’a l'arrét 0
2: Débraye jusqu’a I'arrét
3: Atteint arrét mécaniq ue
J66 (Condition de | O: activée pendant la décélération et a vitesse constante
fonctionnement) | 1: Activée a vitesse constante 0
2: Activée a tout mo ment
J67 (Te mp ori sateur) | 0.00 & 600.00 0
J68 Signal de freinage (Courant de freinage OFF) | 0 a 200% 100
J69 (fréguence de freinage OFF) | 0,0 a 250Hz 1.0
J70 (tempo risateur de freinage OFF) | 0,0 a 5.0s 1.0
J71 (fréquence de freinage ON) | 0.00 a 25,0 Hz 1.0
Code Nom Plage de réglage des données Réglage usine
J72 (tempo risateur de freinage ON) | 0,0 a 5.0s 1.0
J73 Contr6 le de position (tempo risateur de départ) | 0,0 & 1000.0s 0.0




J74 (chiffres décimaux supérieurs point de départ) | -999 a 999 0
J75 (4 chiffres décimaux inférieurs point de départ) | 0 a 9999 0
J76 (chiffres décimaux supérieurs position de préréglage) | -999 a 999 0
J77 (4 chiffres décimaux inférieurs position de préréglage) | 0 & 9999 0
J78 (chiffres décimaux supérieurs point de commutation | -999 a 999 0
Vit esse auxiliaire)
J79 (4 chiffres décimaux inférieurs point de commutation | 0 a 999 0
vitesse au xiliaire)
J80 (Vitesse auxiliaire) | 0 a 400Hz 0
J8l (chiffres décimaux supérieurs position finale) | -999 a 999 0
J82 (4 chiffres décimaux inférieursposition finale) | 0 a 9999 0
J83 (to lérance de positio nnement) | 0 a 500 0
J84 (Temp orisateur de fin) | 0.0 a 1000.0s 0
J85 (correction de débrayage) | 0.0 & 500 0
J86 (mode d’entrée de trains d’impulsions pour mode de | O: Entrée d’impulsions phase B 0
réception des impulsions en série) | 1: Entrée d’impulsionsavec polarité
J87 (Position condition définie d'avance) | 0, 1, 2 0
J88 (Position détectant direction) | 0, 1 0
J90 (Arrét_surcharge, couple de rotation la_limite le P) | 0.000 to 2.000, 999 999
Jo1l (Fonction, limitation du couple de rotation (temps | 0.001 to 9.999, 999 999
d'intégr atio n)
J92 Niveau courant de surveillance | 50.0 to 150.0 100.0




Codes y : Fonctions de liaison

Code Nom Plage de réglage des données Réglage usine
Y01 Comm unicat ion (Adresse de station) | 1 & 255 1
Y02 RS485 (sandard) Erreur de communications | 0: déclenchement immédiat avec alarme Er8

(processus) | 1: Déclenchement avec alarme Er8 apres fonctionnement pendant
la période spécifiée par le temp orisateur y03
2: Relance pendant la période spécifiée par le temp orisateur y03. 0
Si la relance échoue, déclenchement et alarme Er8. Si elle est
réussit, continue de marcher.
3: Continue _de marcher
Y03 T (Te mporisateur) | 0.0 a 60.0 2.0
Y04 (Débit en bauds) | 0: 2400 bps
1: 4800 bps
2: 9600 bps 3
3: 19200 bps
4: 38400 bps
Y05 (Longueur des données) | O: 8bits 0
1: 7hits
Y06 (Contréle de parité) | 0: Aucun (1 bit d’arrét pour RTU Modbus)
1: Pair (1 bit d’arrét pour RTU Modbus) 0
2: Impair (1 bit d’arrét pour RTU Modbus)
3: Aucun (1 bit d’arrét pour RTU Modbus)
Y07 (Bits d’arrét) | 0: 2bits 0
1:1bit
Y08 (Temps de détection d’erreur | O : (pas de détection) 0
sans réponse) [ 1 460 s
Y 09 (Temps de latence de la réponse) | 0,00 a 1,00 s 0,01 seconde
Y10 (Sélection de protocole) | 0: Protocole Mbdbus RTU
1: protocole du chargeur FRENIC (protocole SX) 1
2: Protocole du variateur de vitesse a usage général
Y11 Comm unicat ion (Adresse de station) | 1 a 255 1
RS485 (opti on)
Y12 (Erreur de communications | 0: déclenchement immédiat avec alarme ErP
processus) | 1: déclenchement avec alarme ErP aprés fonctio nnement pendant
la période spcifiée par le temp orisateur Y13
2: Relance pendant la période spécifiée par le temp orisateur Y13. 0
Si la relance échoue, déclenchement et alarme ErP Si elle est
réussie, continue de marcher.
3: Continue de marcher
Y13 Erreur du processus | 0.0 a 60.0 secondes 2.0
(te mpo ri sateur)
Y14 Vitesse de transmission (Débit | 0: 2400 bps
en bauds) | 1: 4800 bps
2: 9600 bps 3
3: 19200 bps
4: 38400 bps
Y15 Longueur de donnée | O: 8bits 0
1: 7hits
Y 16 (Controle de parité) | 0: Aucun (1 bit d’arrét pour RTU Modbus)
1: Pair (1 bit d’arrét pour RTU Modbus) 0
2: Impair (1 bit d’arrét pour RTU Modbus)
3: Aucun (1 bit d’arrét pour RTU Modbus)
Y17 (Bits d’arrét) | 0: 2bits 0
1:1bit
Y18 (Temps de détection d’erreur | O (pas de détection) 0
sans_réponse) | 1 4 60 s
Y19 (Temps de latence de la réponse) | 0,00 a 1,00 s 0,01 seconde
Y20 (Sélection de protocole) | 0: Protocole Modbus RTU 0
2: Protocole du variateur de vitesse & usage général
Y98 Fonction liaison de (Sélection du mode) | Commande de fréquence Commande de marche 0
bus 0: Suit les données H30 et Y98 | suit la donnée de H30
1: Via I'option du bus de terrain | suit la donnée de H30
2: suit la donnée de H30 Via I'option du busde terrain
3: Via I'option du bus de terrain | Via I'option du busde terrain
Y99 Fonction liaisond u (Sélection du mode) | Fréguence de référence Commande de marche 0
logiciel de 0: base H30 et Y98 base H30 et Y98
configuration 1. par RS485 base H30 et Y98
2: base H30 et Y98 par RS485
3: par RS485 par RS485

Codes o: Fonctions Optionnels

Cod e

Nom

Plage de réglage des données

Réglage usine

001

Séle ctionner

0,1 2 10,11, 12, 20 ,21,22

0




002 Rég ulati on | P (Proportionnel) | 0.01 ~ 200.00 10.00
003 | (Intégral ) | 0.000 ~ 5.000 0.100
004 (Coef ficient Te mps) | 0.000 ~ 5000 0.020
005 Générateur impulsions (Imp ulsions) | 20 ~ 3600 P/R 1024
006 (Coef ficient Te mps) | 0.000 ~ 5.000 0.005
007 (Surveillance Impulsions Valeur 1) |1 ~ 9999 1
008 ( Surveillance Impulsions Valeur 2) |1 ~ 9999 1
009 Lecture codeur | (Lecture Impulsions) |20 ~ 3600 P/R 1024
010 (Coef ficient Te mps) | 0.000 ~ 5.000 0.005
ol1l (Surveillance Impulsions Valeur 1) |1 ~ 9999 1
0l2 ( Surveillance Impulsions Valeur 2) |1 ~ 9999 1
013 Régulation vitesse | (Limite vitesse) ]0.00 ~ 100.0 100.00
0l4 Réserve
0l5 Réserve
016 Réserve
017 (Limite) |0 ~ 50% 10
018 Régulation vitesse (Temps) | 0.0 ~ 10.0s 0.5
019 Défaut PG Sélection |0, 1, 2 2
020 Options DIO (Réglages DI) |0: 8Bit réglage b inaire 0

1: 12 Biit églage bin

4: BCD 3-Bit Réglage 0 ~99.9

5: BCD 3-Bit Réglage 0~ 999
021 (Réglages DO) |0: Fréquence de sortie (avant compensation glissement) 0

1. Fréquence de sortie (apréscomp ensationglisseme nt)

2: Courant de sortie

3: Tension de_sortie

4: Couple de sortie

5: Surcharge

6: Puissance

7. PID régulation

9: Tension bus DC

13: Sortie_mo teur

15: PID erreur (SV)

16: PID erreurl (MV)

99: Individual signale sortie
027 I (Sélection fonctions) |0 ~ 15 0
028 (Sélection temps) | 0.0 ~ 60.0 0.0
030 Communication valeur de réglage 1 |0 ~ 255 0
031 2 |0 ~ 255 0
032 3 |0 ~ 255 0
033 4 10 ~ 255 0
034 5 |0 ~ 255 0
035 6 |10 ~ 255 0
036 7 |0 ~ 255 0
037 8 |0~ 255 0
038 9 |0 ~ 255 0
039 10 |0 ~ 255 0
040 Emplacement écriture 1 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
041 2 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
042 3 |0000H ~ FFFFH 0000 H
043 4 J0000H ~ FFFFH 0000 H
044 5 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
045 6 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
046 7 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
047 8 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
048 Emplacement Lecture 1 |0000H ~ FFFFH 0000 H
049 2 |0000H ~ FFFFH 0000 H
050 3 |0000H ~ FFFFH 0000 H
051 4 J0000H ~ FFFFH 0000 H
052 5 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
053 6 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
054 7 |0000H ~ FFFFH 0000 H
055 8 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
056 9 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
057 10 | 0000H ~ FFFFH 0000 H
058 11 |0000H ~ FFFFH 0000 H
059 12 | 0000H ~ FFFFH 0000 H




6.2 Exemples d’applications avec le variateur FRENIC Multi

Cette section décrit deux exemples d’application. Afin d’éviter toute erreur de configuration, il est recommandé

d'utiliser les valeurs fixées en usine lors du réglage du variateur de vitesse (pour revenir aux valeurs fixées en usine,

configurer HO3=1).

6.2.1 Présélection de vitesse (présélection de fréquence)

Cet exemple expliqgue comment sélectionner les vitesses présélectionnées (présélection de fréguences) avec le
variateur FRENIC Multi.

Avec le variateur FRENIC Multi, il est possible de sélectionner jusqu'a 15 vitesses présélectionnées (présélection de
fréquences). Les valeurs de ces fréquences présélectionnées sont programmées dans les fonctions C05 a C19 (en Hz.)

Pour sélectionner la présélection de fréquences, 4 entrées logiques (de X1 a X5, FWD et REV) doivent étre
programmées avec les fonctions SS1,SS2, SS4 et SS8 ; celles-ci doivent étre activées selon le tableau 1. Les
fonctions E01 a EO05, E98 et E99 permettent de programmer la fonctionnalitt des bornes logiques X1 a X5, FWD et

REV, selon le tableau 2.

Présélec tion d’une fré quence

Fréqg. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Mul ti
Code de aucune C05 Co06 co7 Cco8 C09 c10 c11 c12 C13 C14 C15 C16 Cc17 c18 Cc19
fonction.
SS1 OF F ON OF F ON OF F ON OF F ON OF F ON OFF ON OF F ON OF F ON
SS2 OF F OFF | ON ON OF F OF F ON ON OF F OF F ON ON OFF OF F ON ON
SS2 OF F OF F OF F OF F ON ON ON ON OF F OF F OF F OF F ON ON ON ON
SS8 OF F OFF | OFF | OFF OF F OF F OF F OFF | ON ON ON ON ON ON ON ON
Valeur 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
de déc.

Par exemple, si vous souhaitez activer les vitesses C05 (basse fréquence) et CO7 (haute fréquence) en utilisant les
entrées logiques X1 et X2, vous devez programmer les fonctions décrites dans le tableau 3. Dans cet exemple, C05
sera active lorsque I’entrée X1 est active, et CO7 sera active lorsque les deux entrées X1 et X2 sont actives.

La présélection de fréquences peut étre utilisée sans tenir compte de la valeur de la fonction FO2 (méthode de
fonctionnement) et des fonctions FO1/C30 (commande de fréquence 1 et 2 respectivement.) Sila fonction JOG est

Tableau 1. Préséle ction de

fréqguences

Fonctionnalité de

Valeur programmée dans

Valeur décimale équivalente

I’entrée logigue EO01-E05 FWD et REV au code binaire
SS1 0 1
SS2 1 2
SS4 2 4
SS8 3 8

Tableau 2. Valeurs de programmation des fonctions d’entrées logiques

Fonction Vale ur Description
EO 1 0 L’entrée logique X1 est programmée pour activer SSI.
E02 1 L’entrée logique X2 est programmée pour activer SS2.
C05 *1 Basse fréquence (Hz).
co7 *1 Haute fréquence (Hz).

*1. La valeur de la fonction dépend de I’application.

Tableau 3. Valeurs des fonctions pour la présélection de fréquences

active, elle est prioritaire par rapport a la présélection de fréquences.

Une commande de fréquence complexe peut étre générée en ajoutant plus d’une source de signal, selon la

con figura tion des fonctions E61, E62 et E63. Pour plus d’informations, veuillez vous référer au chapitre 4, section
4.2, « Bloc de commande de fréquence d’entrainement » du manuel dutilisation du variateur FRENIC Multi

(MEH457).




6.2.2 Commande par patin en utilisant le bloc de commande PID

Le variateur FRENIC Multi est capable deffectuer une commande par patin en utilisant le bloc de commande PID,
comme le montre la figure 1. Cette structure de commande est utilisée par exemple dans les applications avec
bobinage .
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Figure 1 Commande par patin

Pour utiliser ce type de bloc de commande, JO1 doit étre fixée a la valeur 3. Les sources de signaux pour la référence
de vitesse principale (commande de vitesse primaire), pour le retour de position du patin et pour la référence de
position du patin, doivent étre également programmées. Dans cet exemple, nous allons utiliser comme source de
signal pour la commande de vitesse primaire un signal analogique 0-10 V connecté a la borne 12 ; de plus, nous
allons utiliser comme source de signal pour le retour de position du patin un signal analogique 0-10 V connecté a la
borne C1NV2 (configurée en mode tension). Nous utiliserons la fonction J57 pour la position (consigne) de référence
du patin. Les fonctions principales a programmer sont décrites dans le tableau 4.

Fo nction Vale ur Description

Jo1 3 Active la commande par patin

FO1 1 Sélection de la source pour la commande de vitesse primaire ; signal connecté a I’entrée 12

J02 0 Sélection du signal source pour la positionde référence du patin (commande PID) a la valeur de fonction J57.

Veérifier que les entrées lo giques ne sont pas programmées avec les fonctions SS4 ou SS8.

J57 50 Régle la valeur pour la position de référence dupatin (programmée en pourcentage.)

E63 5 Sélection du signal connecté a I'entrée C1/V2 (utilisé en mode tension) pour la position de retour du patin.
J62 (bit 0) 0 Sélectionne la polarité du signal de sortie du processus PID.
J62 (bit 1) 1 Sélectionne la sortie du processus PID comme rap port de commande de vitesse primaire.

J03 *1 Gain P de commande PID.

J04 *1 Temps | de commande PID (en s).

J10 *1 Seuil de fonction anti-saturation d’intégrale (en pourcentage).

J18 *1 Limite haute de sortie du processus PID.

J19 *1 Limite basse de sortie du processuus PID

C35 *1 Polarité de la commande de fréquence. 0: Bipolaire ; 1: Unipolaire.

*1. La valeur de la fonction dépend de I'application.
Tableau 4. Valeursdes fonctions pour la commande par PID

La commande PID peut étre utiisée sans tenir compte de la valeur de la fonction FO2 (méthode de fonctionnement.) Une
commande de fréquence complexe peut étre générée en ajoutant plus d'une source de signal, selon la configuration des fonctions
E61, E62 et E63. Pour plus d'informations relatives a ces fonctions et a la commande par patin PID, veuilez vous référer au
chapitre 4, section 4,6, « Boc de commande PID » du manuel d'utisation du variateur FRENIC Multi (MEH457).




7. PROCEDURE DE DEPANNAGE

Code Nom de I'alarme Description de I'alarme
d’alarme
OC1 Protection surintensité Courant de sortie excessif di a:
pendant I'accélération - Charge du moteur excessie.
0oC2 Protection surintensité - Accélération (décélération) trop rapide.
pendant la décélér ation - Court-circuit dans le circuit de sortie.
OC3 Protection surintensité - Défaut de mise a la terre (cette protection n’est efficace que
a \itesse constante pendant le démarrage).
oul Protection de surtension | Tension trop elevee dans le DC link (400 V pour les variateurs de classe
pendant I'accélération 200V ; 800V pour les variateurs de classe 400V) due a :
- Décélération trop rapide.
ou2 Protection de surtension - Le moteur regéneére I'énergie et il n'y a pas de résistance de
pendant la décélération freinage connectée au variateur.
ou3 Protection de surtension | Cette protection peut ne pas fonctionner dans le cas ou la tension
A \itesse constante d'alimentation est excessive.
LU Protection sous-tension Tension trop basse dans le DC link (200 V pour les variateurs de classe
200V ; 400V pour les variateurs de classe 400 V) due a :
Si F14=4 ou 5, cette alarme ne s'éteint pas lorsque la tension est basse
dans le DC link
Lin Protection de perte de Perte de phase en entrée.
phase en entrée
Si la charge du variateur est basse ou s'il eXste une inductance CC de
lissage, une perte de phase éwentuelle en entrée peut ne pas ére détectée.
OPL Protection de perte de Une phase de sortie du variateur est en circuit ouvert.
phase en sortie
OH1 Protection surchauffe Température du refroidisseur excessive due a:
- 'arrét du ventilateur du variateur de vitesse.
- la surcharge du variateur.
dbH Résistance de freinage Surchauffe de la résistance de freinage exerne
exerne en surchauffe
oLy Protection surcharge La température interne IGBT calculée a partir du courant de sortie et de la
température dans le variateur dépasse la valeur préfixée.
OH2 Entrée d'alarme externe | Une entrée numérique programmée avec la fonction THR (9) a été
désactiée.
oLl Relais électronique de Le variateur protege le moteur conformement au reglage du relais
surcharge thermique électronigue de surcharge thermique
moteur 1 - F10 (A06) =1 pour les moteurs a usage général.
- F10 (A06) =2 pour les moteurs avec variateur.
- F11 (A07) définit le niveau de fonctionnement (niveau du
oL2 Relais électronique de courant).
surcharge thermique - F12 (A08) définit la constante de temps thermique.
moteur 2 Les fonctions F concernent le moteur 1 et les fonctions A, le moteur 2.
OH4 Thermistance PTC L'entrée de la thermistance a arrété le variateur de vitesse pour protéger le
moteur.
La thermistance doit étre connectée entre les bornes [C1] et [11]. Le
contact de glissement doit étre également mis sur la position correcte, et
les fonctions H26 (activation) et H27 (niveau) doivent étre configurées.
Erl Détection erreur mémoire | Une erreur mémoire a été détectée pendant I'allumage.
Er2 Détection erreur de Le variateur a détecté une erreur de communications avec la console
communications de (console standard ou console multifonctions).
console
Er3 Détection erreur CPU Le variateur a detecté une erreur CPU ou une erreur LSI causée par du
bruit ou par d’autres facteurs.
Er4 Détection erreur de Le variateur a détecté une erreur de communications awec la carte en
communications en option.
option
Er5 Détection erreur en La cate en option a détectée une erreur.

option




Er6 Priorité de la touche Si H96=1 ou 3, I'appui sur la touche 5¥ de la console force le variateur a
STOP décélérer puis a arréter le moteur, méme si le variateur de \iesse
fonctionne grace a une commande de marche donnée par les bornes ou
par les communications (fonctionnement par interface.) Aprés l'arrét du
moteur, le variateur de \itesse émet I'alarme Er6.
Lance la fonction de Le variateur interdit toute activaion de marche et affiche Er6 sur I'afficheur
contrOle DEL a 7 segments, si une commande de marche est active lors de:

- la mise en marche

- Idmission d’une alarme (la touche F&: est enclenchée ou une
réinitialisationd’alarme (RST) estentrée.

- L’activation de lacommande « autorise interface de com munication
LE » etcellede lacom mande de marche danslasource liée.

Er7 Mise au paint d'une Pendant la mise au paoint des paramétres du moteur (autoadaptation), I'une
erreur de réglage des erreurs suivantes s'est produite :

- mise au point défaillante.

- La mise au point a échoué (par exenple, en supprimant la
commande de marche)

- Une condition anormale a été détectée.

Er8 Détection d’erreur de Le variateur est connecté a un réseau de communications via le port
communications RS485 | RS485 de la console et une erreur de communications a été détectée.

ErF Erreur de sauvegarde La donnée n'a pas pu étre sauvegardée pendant I'activation de la fonction
des données lors d'une de protection contre les sous-tensions.
sous-tension

ErP Détection d’erreur de Le variateur est connecté a un réseau de communications via la carte de
communications RS485 | communications RS485 en option (OPC-E1-RS) et une erreur de
(optionnel le) communications a été détectée.

ErH Erreur de hardware Erreur de hardware due a:

- une connection faible entre le circuit imprimé de commande (PCB
de commande) et le circuit imprimé de puissance (PCB de
puissance), le circuit imprimé d'interface (PCB d'interface) ou la
carte en option.

- un court-circuit entre les bornes 11 et 13.

Err Alarme simulee Alarme simulée qui peut étre genérée en configurant H45=1. Ceci permet
de \Erifier_la séquence d'erreurs dans un systéeme électrig ue.

PG Déconnection PG Le signa de PG a été déconnecté lorsque la carte de retour PG a été
utili sée.

Veuillez wus référer au manu el d'utilisation duVXR pour de plus amples informations sur les codes
d’'alarme.



8. SPE CIFICATIONS ET DIMENSIONS

8.1

Spécifications

2.1.3 8.1.1 Série de classe triphasée 200V

Eksmgnt Spbcilications
Ty (FRKCCIE1S20) 0 nz na ars 15 22 Lr g o 1" 15
PAZIEW &N IDNTIoNCEmEn rarinal [BW] 1) 0t | 02 | 08 | om | 16 | 22 | &7 | &5 | 76 | i5
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| Prases. terson, mequence Trighorndon, 200 & 2400, S065Hz
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i ) .Ih-cm:r'\:l-lb.' o 01 B 1.5 0 LT Hz 140 21.1 Y 422 g5y
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| Capactt dakmentation requise A '6l 02 03 L] 1.1 1] 23 a3 Ta 1 15 | 20
Caoupe [%]1°7) 150 00 i 4 )
S‘ o 5] 18] — ) ] 154 ]
2 | pesinage oo Fréguence de damaipge: 011 4830 Hz tenge g einage | 100 & 50 08, réivega de Fenags ;0 100% oy oot roneingd
TI'-II'ﬁlH!rI':EII'I'I:II'H:!CI |‘Iﬂ‘ﬂ'\d‘
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Paida [yl nq o ny 0B | 1T 1T 23 24 5 6.1 71
*1 Moteur standard a 4 poles

*2
*3
*4

*5

*6

*7

*8

*9

La capacité nominale est calculée en supposant la tension nomnale de sortie & 220V.
La tension de sortie ne peut pas excéder la tension de I'alim entation électrique.

Utilisez le variateur a la valeur du courant entre parenthéses ( ) ou a une valeur inférieure lorsque la
fréquence de découpage est réglée a 4 kHz minimum (F26), et lorsque le variateur fonctionne en
continu a 100% de charge .

La valeur est calculée en supposant que le variateur est connecté a une alimentation awec une
capacité de 500KVA (ou 10 fois la capacité du variateur si celle-ci dépasse 50kVA) et que %X est de
5%.

Obtenu lorsqu’une inductance CC de lissage (DCR) est utilisée.

Couple de freinage moyen obtenu en réduisant la \tesse de 60 Hz sans commande AVR. (il varie
avec l'efficacité du moteur.)

Couple de freinage moyen obtenu en utilisant une résistance de freinage exerne (type standard
disponible en option)
o . Tension max. (V) - Tension min. (V)
Déséquilibre de tension (%) = - - - x67 (IEC 61800 - 3)
Tension triphasé moyenne (V)
Si cette valeur est comprise entre 2 et3%, utilisez une inductance CA de lissage (ACR).

Remarque : La boite (O) dans le tableau ci-dessus remplace A, C, J, ou K, selon la destination

d’envoi.



2.1.4 8.1.2 Série de classe triphasée 400 V

Eksmont Epboilioations
Type (FRMOOCEISA0] [ oD 15 22 RTHELY RO L8] " 16
Mol an ncSonsamant naens (kW] 10 04 &g L a2 ATHEa £5 *5 11 15
| Eapacit nominals K] 2] 19 | 1% | A | 4y | @mB | @B | W@ | W iy
1 Tonsian namnal [W] 05 Triphasde 280 & 230 W | ovaeo donciion A%H1 )
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3 [T — et B 1 16 1 a4 T3 ] 144 FIR | IEE
T | Coumnl nominal &) (=5 . . 1 } I | I
= fummscmasce{ 17 | 3% | 6§ | 82 | 130 | w3 | #mz | 3an GEL)
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| e %117} ] | 1ol Eli] | i
i | Eoupn %1108 150
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[ ey

] Trairoaruber o froavuo Itk
MoaTives Bpokcaliha LSS o i 1, S P 1T
Pratrctizn |IECEIE0] 120, hypes cursar LIL
M3inade de refroidssement Faaliidisarneni naduel  Pefmidissemant par vwantl e
Pzidu [ig) 1.1 17 17 17 iz -1 e LR |

*1  Moteur standard a 4 poles

*2  La capacité nominaleest calculée en supposant la tension nominale de sortie a 440V.

*3  La tension de sortie ne peut pas excéder la tension de l'alimentation électrique.

*4  Utlisez le variatewr a la valeur de courant entre parenthéses ( ) ou a une \aleur inférieure lorsque la
fréquence de découpage est réglée a 4 kHz minimum (F26), et lorsque le variateur fonctionne en
continu & 100% de charge.

*5 La valeur est calculée en supposant que le variateur est connecté a une alimentation awec une
capacité de 500KVA (ou 10 fois la capacité du variateur si celle-ci dépasse 50kVA) et que %X est
de 5%.

*6  Obtenu lorsqu’une inductance CC de lissage (DCR) est utilisée.

*7  Couple de freinage moyen obtenu en réduisant la vitesse de 60 Hz sans commande AVR. (il varie
avec |'efficacité du moteur.)

*8 Couple de freinage moyen obtenu en utilisant une résistance de freinage externe (tye standard
disponible en option)

*9 La classe nominale de moteurs appliquée du FRN4.0EL1S4E a expédier en Europe est 4 kW.

- . Tension max. (V) - Tension min. (V
*10 Déséquilibre de tension (%) = - - ) - ) x 67 (IEC 61800 - 3)
Tension triphasé moyenne (V)
Si cette valeur est comprise entre 2 et 3%, utilisez une inductance CA de lissage (ACR).
Remarque : La boite (O) dans le tableau ci-dessus remplace A, C, E, J ou K, selon la destination

d’envoi.




2.1.5 8.1.3 Série de classe monophasée 200 V
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*1
*2
*3
*4

*5

*6
*7

*8

Remarque :

Moteur standard a 4 poles

La capacité nominale est calculée en supposant la tension nominale de sortie a 220V.

La tension de sortie ne peut pas excéder la tension de I'alim entation électrique.

Utilisez le variateur a la valeur de courant entre parentheses ( ) ou a unewaleur inférieure lorsque la
fréquence de découpage est réglée a 4 kHz minimum (F26), et lorsque le variateur fonctionne en

continu & 100% de charge .

La valeur

est calcuée en supposant que

le variateur est connecté a unre alimentation awec une

capacité de 500KVA (ou 10 fois la capacité du variateur si celle-ci dépasse 50 KVA) et que %X est de

5%.

Obtenu lorsqu'une inductance CC de lissage (DCR) est utilisée.

Couple de freinage moyen obtenu en réduisant la \tesse de 60 Hz sans commande AVR. (il

avec l'efficacité du moteur.)

Couple de freinage moyen obtenu en utilisant une

disponible en option)

d’envoi.

La bdite (O) dans le tableau ci-dessus remplace A, C, E, J ou K, selon la destination

varie

résistance de freinage exerne (tye standard




8.2Dimensions
8.2.1 Dimensions du variateur

Les schémas ci-dessous indiquent I'encombrement de chaque type de variateur de vitesse de
la série VXR.

FRNO.1E1S-2/7 & FRNO.75E1S-2/7

Unité : mm
D e
jul | oz
0 o
|I
]
- & -
I M namepdata o
Jgﬁgz_ Type de variateur Dimensions (mm)
tation D D1 D2
I bl £ [ FRN0.1E1S20 92 10
Ef‘ﬂ" Triphasé | FRN0.2E1S20 82
= == 200 V FRN 04E1S20 107 25
FRN0.75E1S-20 132 50
FRNO.1E1S70
'\;;Ir?;]:e FRNO2EIS70 92 | g | 10
200 V FRNO4E1S70 107 25
FRN0.75E1S-70 152 102 50

Remarque: La boite (o) dans le tableau ci-dessus remplace A, C, E,

J ou K, selon la destination denvai. Pour les variateurs
de la série triphasée 200V, ele remplace A, C, J ou K.

FRNO.4 E1S/E-4 et FRNO1.1.7u5E18/E-4

M

. n
H
T
i
]
- :1
E
kiain foamagtale ¢
— .
E Dﬂ"ljr Tension Dimensions (mm)
B sl .
d allr_nen- Type de variateur D D1 .
tation
x = FRN 04E1S40 126 86 40
& i Triphasé | FRNO0.75E1S-40 150 64
400 VvV FRN O4E1E40 169 129 40
FRN 0.75E1E-40 193 129 64
- . Remarque: La boite (0) dans le tableau ci-dessus remplace A, C, E,

J ou K, selon la destination denvoi.



FRN1.5E1S-2/4/7 et FRN2.2E1S-2/4

Unité : mm
_ 110 o
85 a7 £.5 o oz
== 4-Buf
b L
. E= E
SR
IR H
&l |
2 E
1l
[ B i
1
1 ;
i Ban namaplaa
Tension Dimensions (mm)
d’alimen- | Type de variateur
tation D b1 D2
Triphasé FRN1.5E1S-20
200 V
FRN 2.2E1S20 150 86
Triphasé FRN 15E1S40
400 V' "FRN22E1S40 64
Mono-
phasé FRN 15E1S70 160 96
200 V
Remarque: La boite (O) dans le tableau cidessus remplace A, C, E,

J ou K, selon la destination denvai. Pour les variateurs de
la série triphasée 200V, ele remplace A, C, J ou K.

FRN3.7E1S-2, FRN4.0E1S-4 et FRN2.2E1S-7

161
ik Gd
.
1]
]
H
h |
_:'
i ’ g
KN Faamaplaka;

Tension d'alimentation Type de variateur
Triphasé 200 V FRN 3.7E1S20
Triphasé 400 V FRN 4.0E1S4E

Monophasé 200 V FRN 2.2E1S-70
Remarque: La boite (0) dans le tableau cidessus remplace A,

C, E, J ou K, selon la destination denvoi Pour les
variateurs de la série triphasée 200V, elle remplace
A, C, J ou K.



FRN5.5E1S-2/4 et FRN7.5E1S-2/4

Unité : mm
158
A i ] T
5_[...
2 F——r=——|
I] |
L A LY
|
I{H&Eﬁ : |
| Wain nameplais
il
[==T Tension d’alimentation Type de variateur
FRN55E1S20
Triphasé 200 V
FRN 75E1S-20
u a
FRN55E1S40
— Triphasé 400 V
~=-r:||;r|':- FRN 75E1S40
|::| Remarque: La boite (O) dans le tablau ci-dessus remplace A, C, E,

J ou K, selon la destination denva. Pour les variateurs
de la série triphasée 200V, ele remplace A, C, J ou K.

FRN11E1S-2/4 et FRN15E1S-2/4

12, 12 L 885 945

1.2

11

E—
1

11

Tension d’alimentation Type de variateur

FRN11E1S-20
FRN15E1S-20
FRN11E1S-40
FRN15E1S-40

Triphasé 200 V

Triphasé 400 V

Remarque: La boite (0) dans le tableau ci-dessus rempace A, C, E,
J ou K, selon la destination denvaoi. Pour les variateurs
de la série triphasée 200V, ele remplace A, C, J ou K.



FRNO.4E1E-4 et FRNO.75E1 E-4

Unité : mm
1o 1
.5 o7 B = o .
Qi 3 [ ol -
[Tites i
=oEm
1 *I
B 1
L= )
m -
2 Bride EMC o
- {qui est standard
i dans le wariateur)
i
= ; Plague signalétique
| “-Bride pour cdble du moteur blindd
wF | Wl Bride pour sible de cammande blinda . p3
%:E Tensian Dimensians {me)
dalimen-| Type de varialaur
BB _|H1I"ll | |1 w2 o D D2 Dy |
I E%E Triphazé FRMNO.4E1E-4D J0.5 1824 40 61.5
I 400¥  |FRND.7SE1E-40 193 G4 | 85.5
Remarque : La holin |0y dans le fakleaw ci-dessus rampzlace A, &, E, Jou K,

FRN1.5E1E-4, FRN2.2E1E-4 et FRN4.0E1E-4

silon la deslinatios 4 gnval



L 1 ad T
|
[ ]
Bride EMC I
lqui a=l slandard 1 ]
dans le variateur] ,
B

. -
Flague signalétique
Eride pour cable du mobeur hlinds

Eride pour cable de commands hlinds

Tansion
' aliman- Type da waripleur
ation |
FRN1.SE1E-4D
Triphasé | FRNZ, ZE1E-4D
400V
FRN3.TE1E-4D
FRN4.DE1E-4E"

* Le iype FRM4.0ETE-2E" =51 préve poar I'UE
Ramargue © La bofte [0} dans le fableau ci-dessus remplace &, O, E, J oo K,
salon |3 destination d'enval. Poer los varalesrs de la séne
triphasde 200V, clle remplace &, O, J ou K.

FRNS5.5E1E-4 et FRN7.5E1E-4

Unité : mm

—
256, 5

2825
TG, &

E!ﬂﬂlﬂtﬂ
it - 0D

]
Plaqug signaldtiqus &Jjﬂ i
= | _ 6.5

DII‘I‘lE!‘IEIIJHE (mm|
o | o1 | b2

Tanaisn 4 alimaalation Type da ssriplgur
T 20E =0 25

FRNS SE1E-40
| FRNT.SE1E-40 | | |
Ramargas - Le bafle (o) dans |e lableau ci-desses remnplace &, 8, E, J au K,

amkzn la dastisaian d'arni, Peur lai waiialaiia da la sarie
Biiphicde PIOY, allg fremplice &, &, J o K

Triphaséd 400Y

FRN11E1E-4 et FRN15E1E-4



ATE
AoE.E

az_|

A0E.5

Tencioe d'alimerdatical  Type da varialaur

| FRNATE1E-40

Triphase &00Y | FRN1SETE-4a
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8.2.2 Dimensions de la console standard
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9. OPTIONS

9.1 Tableau d’options

om de I'opti on

Fonction et application

nductance CC de

(DCRE)

liss age

Linductance CC de lissage est utilisée pour réduire les composantes sur le couranf]

dentrée (aimentation principale) du variateur de vitesse.
Remarque : NOUBLIEZ PAS de retirer la barre sur P1 et P(+) avant dinstaller cette option

d’harmoniques

Filtre de sortie (OFLE)

Installez un filtre de sortie entre le variateur et le moteur pour :

1) supprimer la fluctuation de tension aux bornes dentrées du moteur.

2) réduire le courant de fuite des cables daimentation du motewr di aux c omposantes d’harmoni ques.

3) minimiser le bruit démission et de rayonnement générés par les cables daimentation du moteur.

Remarque : Lorsque vous utiisez un OFLE, rédez la fréquence de commutation du variateur (code de
fonction F26) dans la plage admissible spécifiée par le fabricant du filtre, sinon le filtre va surchauffer.

(ACL)

nd uctances anneau en ferrite)

Les inductances en amneau de ferrite sont utiisées pour réduire les émissions rayonnées par le varateur.

Filtre d'entrée CEM

Le fitre dentrée CEM est utiisé pour rendre le variateur conforme aux directives européennes de CEM.

nductance CA

ACRE)

Optionsprincipales

Linductance CA est comectée a lentrée du variateur (aimentation principale) lorsque

tension entre les phases delaimentation industriele se situe entre 2% et 3%.

le déséquiibre dg

Tension max.(V)- Tension min.(V) ,
Tension moyenne triphasé (V)

Déséquilib re de tension = 67

Cons ol

TP-G: a@

Permet & I'utilisateur de surveiler I'état du variateur (tension, courant de sortie, tension dentrée, ...) df
méme que de réger les valkurs des paramétres dans un mode interactif (6 langues disponbles). Il esf]
capable denregistrer trois ensembles complets de fonctions du variateur. Il comprend un écran &

cristau x liquides.

Cable dextension
console (CB-..S)

pour

[E!

Le cable d’extension permet de connecter a distance la console au variateur.
[Trois longueurs s ont disponibles: 5m (CB-5S), 3m (CB-3S)et 1m (CB-1S).

OPC-E1-PG)
OPC-E1-PG 3)

Carte de  communications|Cette carte ajute un port de communications supplémentaire au variateur de vitesse qui permet dd
RS485 (OPC-E1-RS) connecter un automate AP| ou un ordinateur personnel.
Cate PG en option Cette carte permet de connecter un signd de train dimpusions ou un signad issu dun génémteur

dimpukions (PG) Ce signal peut étre utiisé pour générer une référence de vitesse ou pour fermer Ig
boucle de vitesse et/ou de position. Le niveau du signal qui peut étre connecté a cette carte est 5V
TTL

Carte dinterface
(OPC-E1-DEV)

DeviceNe t

Cette carte est utiisée pour faire communiquer le variateur avec une station maitre DeviceNet.

(OPC-E1-PDP)

Carte dinterface DP ProfiBus

Cette carte est utiisée pour faire communiquer le variateur avec une station maitre DP Profibus.

Carte d'interface
(OPC-E1-CCL)

CC-Link

Cette carte est utiisée pour faire communiquer le variateur avec un disposiif équipé d'une interface CCi

Link.

| ogiciel de c onfigurati on

Carte d’entrée/sorti . e . .
a ) .e TCeISotiqrate carte permet de réger la référence de fréquence en code bindre ou en code BCD. Permet]
supplément aire (OP C+ . . . .
également le contréle en utiisant le code binaire.
E1-DIO)
Logiciel de l'ordinateur personnel, basé sur Windows GUI (Graphics User Interface),qui faciite le réglagg

des valeurs de fonction du variateur.
partir d'un/vers un fichier.

Permet également de télécharger toutes les valeurs de fonction &

Fonctionnementetoptionsde communication

Fquipement po ur =
refroidis sement  extern ¢
(PB-F1)

JAvec cet adaptateur, vous pouvez installer le variateur dans le boftier de maniere a ce que le refroidisseur
soit hors de la cabine.

9.2 Filtre d'entrée CEM

Le tableau suivant décrit le filtre d’entrée CEM et le niveau de conformité CEM pour la capacité de chaque

vari ateur de \tesse.



Modéle de Filtre d’entrée Niveau de conformité
variateur de CEM
vite sse
FRNO.4E1S-4 FS2155 9-9-07
- FRNO.75E1S-4 | FS21559-9-07
=] FRN1.5E1S-4 FS21559-9-07 C1 conduit (25 m, 15 kHz);
- FRN2.2E1S-4 FS21559-9-07 C2 conduit (100 m, 15 kHz);
&= [ FRN4.0E1S4 [ Fs2155913-07 | C1 rayonné (25 m, 15 kHz)
= 5 FRN5.5E1 S-4 FS2155 9-24-07
E FRN7.5E1S-4 FS2155 9-24-07
< FRN11E1S-4 FS2155 9-44-07 C1 conduit (25 m, 15 kHz); C2 conduit (100 m, 15 kHz);
FRN15E1S-4 FS2155 9-44-07 C2 rayonné (25 m, 15 kHz)
FRNO.1E1S-7 FS2155 8-10-07
8 % FRNO.2E1S-7 FS2155 8 10-07 C1 conduit (25 m, 15 kHz)
% §§ FRNO.4E1S-7 FS2155810-07 C2 conduit (100 m, 15 kHz) -
E 2R FRNO.75E1S-7 | FS21558-10-07 C1 rayonné (25 m, 15 kH2)
< £ FRN1.5E1S-7 FS21558-17-07
FRN2.2E1S-7 FS2155 8-25-07
9.3 Inductance CC de lissage

9.3.1 Inductances CC de

Le tableau suivant décrit les inductances CC de lissage standard recommandées pour chaque de

variateur de \tesse.

lissage standard

Modele de variateur de Inductances CC de lissage
vitesse sta ndar d
FRNO.4E1S4 DCRE4-0,4
= FRNO.7 5E1 S4 DCRE4-0,75
S FRN1.5E1S4 DCRE4-1,5
BT [FRN2.2E154 DCRE4-2,2
5= FRN4.0E1S4 DCRE4-4,0
=5 FRN5.5E1 S4 DCRE4-55
E FRN7.5E1S4 DCRE4-7,5
< FRN11E1S4 DCRE4-11
FRN15E1S4 DC RE4-15
FRNO.1E1S-7 DCRE2-0,2
58 FRNO0.2E1S7 DCRE2:0,4
B 2 > [ FRNO.4E1S7 DC RE2-0,75
o
= 2 & | FRNO.75E1S7 DCRE2-1,5
== FRN1.5E15-7 DCRE2-3,7
FRN2.2E1S-7 DCRE2-3,7

9.3.2 Inductances CC de lissage pour la conformit¢é EN12015

Le tableau suivant décrit les inductances CC de lissage pour la conformité a la norme EN12015 (awec

inductance plus élevée)

Modele de variateur de Inductance CC de lissage
vitesse pour la conformité EN12015
FRNO.7 5E1 S4 DC RE4-0,75-F
z FRN1.5E1S4 DCRE4-1,5-F
@ =+ FRN2.2E1S4 DCRE4-2,2-F
85 [FRN4.0E1S4 DCRE4-4,0-F
= & | FRN5.5E154 DCRE4-55-F
"~ 2 |'FRN7.5E154 DCRE4-7 5-F
= FRN11E1S4 DCRE4-11-F
FRN15E1S4 DC RE4-15-F




